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Nr:

Przedmiot: (TELEMATYKA TRANSPORTU

Kierunek / Poziom ksztalcenia:

TRANSPORT / PIERWSZEGO STOPNIA

Forma studiow: STACJONARNE
Profil ksztalcenia: OGOLNOAKADEMICKI
Specjalnos¢:
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
W C L P S W C L P S
\% 2 30 15
Razem w czasie studiows 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)

[ 1 [Brak.

Cele przedmiotu

1 [Zapoznanie z systemami telematyki transportu drogowego, morskiego lotniczego i
lkkolejowego.
Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia
EKP1 |ma wiedze z zakresu, informatyki i technologii informacyjnych wlasciwych dla kierunku transport | Na_WO03
przydatna do formulowania i rozwiazywania prostych zadan z zakresu transportu i logistyki.
EKP2 [Ena og6lna klasyfikacje i zasade dzialania systeméw pomiarowych wykorzystywanych w transporcie| Na_W05
EKP3 [na i potrafi wykorzystac rozne systemy IT wykorzystywane w transporcie Na_W09
EKP4 |potrafi obstugiwac urzadzenia inzynieryjno-techniczne Na_U22
EKP5 |potrafi integrowac wiedze z rdznych dziedzin i dyscyplin oraz zastosowac podejscie systemowe, Na_U27
uwzgledniajace takze aspekty pozatechniczne

Tresci programowe

Semestr V

Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do[Odniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L|P|S przedmiotu

il Telematyka. Geneza pojecia. Rodzaj pojecia. Systemy telematyczne. | 2 IEKP1
Wykorzystanie i zastosowanie.

R [Telematyka transportu drogowego. Zbieranie danych i 10 10 [EKP1, EKP2,
imonitorowanie ruchu drogowego. Typy i rodzaje urzadzen [EKP3, EKP4,
pomiarowych. Systemy informacyjne dla podréznych. Rodzaje i [EKP5
sposoby pobierania oplat w transporcie drogowym. Automatyczne
identyfikacja pojazdow. Identyfikacja RFID krotkiego i dalekiego
zasiegu. Zaawansowane systemy parkingowe.

B Telematyka transportu morskiego. Stuzba VTS. System 6 5 [EKP1, EKP2,
futomatycznej identyfikacji. Europejski system monitoringu ruchu IEKP3, EKP4,
statkow i informacji VTMIS. System LRIT. [EKP5

n Telematyka transportu lotniczego. ILS -budowa, zasada dziatania. 6 IEKP1, EKP2,

System MLS. System TAWS. Systemy monitorowania ruchu IEKP3
lotniczego. Telematyczne systemy lotniskowe.

b [Telematyka transportu kolejowego. Urzadzenia Sterowania Ruchem | 6 [EKP1, EKP2,
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olejowym. Samoczynne Hamowanie Pociagu. System Zarzadzania KP3
uchem Kolejowym — ERTMS. Europejski System Sterowania
ociagiem.
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektow)
Symbol EKP Test Egzamin Egzamin [ Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKP1 X X
EKP2 X X
EKP3 X X
EKP4 X X
EKP5 X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
\%4 50% kolokwium; 50% zaliczenie koncowe.
Naklad pracy studenta

Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci hktywnosci

W C L P S

Godziny kontaktowe 30 15
Czytanie literatury 3 4
Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych 2 2
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2 2
Udziat w konsultacjach 2 4
Facznie godzin 39 27
Eaczny naklad pracy studenta 66
Liczba punktow ECTS 1 | | 1 |
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 2
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 17
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 55
bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich
Literatura
Literatura podstawowa
Nowacki G.: Telematyka transportu drogowego, Wydawnictwo ITS, 2008
Markusik S.: Infrastruktura logistyczna w transporcie, Tom III, Gliwice, 2013
Literatura uzupelniajaca
PIARC : The Intelligent Transport Systems handbook - 2nd Edition, PIARC, 2004
Prowadzacy przedmiot
Tytul/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:
dr hab. inz. Tomasz Neumann, prof. UMG KN

P. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

2/3




3/3



	TELEMATYKA TRANSPORTU

