UNIWERSYTET MORSKI W GDYNI - WYDZIAL NAWIGACY]JNY
Nr: Przedmiot: [PODSTAWY INZYNIERII RUCHU
Kierunek / Poziom ksztalcenia: TRANSPORT / PIERWSZEGO STOPNIA
Forma studiow: STACJONARNE
Profil ksztalcenia: OGOLNOAKADEMICKI
Specjalnos¢:
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
W C L P S W C L P S
A 2 15 30
VI 2 30 30
Razem w czasie studiow? 105

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)

[ 1 [Infrastruktura transportu, Srodki transportu

Cele przedmiotu

1 [Wprowadzenie studentow w problematyke zagadnien zwiazanych z inzynieria ruchu, praktyczne wykorzystanie w
toku dalszego ksztalcenia elementarnych zasad inzynierii ruchu w analizie i projektowaniu elementow sieci
transportowych.

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia

EKP1 [Student posiada teoretyczna wiedze w zakresie podstawowych cech i badan ruchu drogowego takie | Na_W02
jak netezenie ruchu, struktura rodzajowa ruchu. Na_W21

EKP2 [Student zna zasady i warunki poruszania sie pojazdow takie jak pierwszy i drugi warunek ruchu, Na_W02
podstawowe parametry ruszania, przyspieszania, hamowania. Potrafi obliczy¢ droge hamowania Na_W21
pojazdu. Potrafi wyznaczy¢, obliczy¢ i wykreslic trojkaty widocznosci w zaleznosci od oznakowania
drogowego.

EKP3 |Potrafi wykorzystywac poznane metody i modele matematyczne do analizy i oceny proceséw ruchu | Na_U08
drogowego, zwlaszcza do analizy programoéw syganlizacji $wietlnej staloczasowej.Potrafi wyliczy¢i | Na_U13
wykresli¢ punkty kolizji pojazdéw na skrzyzowaniu a takze wyliczy¢ czas miedzyzielony. Na_U15

EKP4 [Student potrafi wykorzystywac pozyskana wiedze do oceny elementow sieci drogowej takich jak Na_U08
skrzyzowania, odcinki przeplatania i inne za pomoca wyliczenia przepustowosci

EKP5 |Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ pomiary podstawowych parametrow charakteryzujacych Na_U13
realizowane procesy za pomoca narzedzia symulacyjnego w skali mikro. Potrafi stosowac Na_U15
oprogramowanie specjalistyczne takie jak: PTV VISSIM, PTV VISWALK, CROSSIG, GA Na_KOo05
Sygnalizacja, GA Przepustowos¢.

EKP6 [Potrafi wykorzystywac¢ poznane metody i modele mikrosymulacyjne do analizy z zakresu ruchu Na_U13
drogowegoMa podstawowa wiedze na temat kryteriéw stosowanych do oceny warunkéw ruchu Na_U15
elementow sieci drogowe;j. Na_KOo05

Tresci programowe
Semestr V
Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do[Odniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L|[P|S| przedmiotu
il Definicje inzynierii ruchu drogowego. Czlowiek jako podmiot w 2 4 [EKP1, EKP3
ruchu drogowym. Psychofizjologiczne cechy czlowieka. Czas reakcji.
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zynniki modyfikujace zachowanie. Spostrzeganie bodzcow
omunikacyjnie waznych. Zarzadzanie ruchem. Wyznaczanie
acierzy czasow miedzyzielonych na skrzyzowaniu, obliczanie
zasOw miedzyzielonych.

Eefinicja skrzyzowan, réznice w sterowaniu ruchem, wstep do
ygnalizacji Swietlnej, podstawowe urzadzenia ITS w ruchu
drogowym. Obliczanie programu sygnalizacji $wietlnej
staloczasowej.

EKP1, EKP3

Definicje podstawowych parametrow w ruchu drogowym: pierwszy i
drugi warunek ruchu, przyspieszanie, hamowanie, droga hamowania.
Obliczenia wyzej wymienionych parametréw.

[EKP1, EKP2

Definicja widocznosci na skrzyzowaniu, obliczenia matematyczne
odlegltosci widocznosci. Uzaleznienie widocznosci od oznakowania
[pierwszenstwa.

[EKP1, EKP2

Zaznajomienie z oprogramowaniem PTV VISSM w nastepujacym
zakresie: 1. Teoria. Jak dziata Vissim, 1.1. Interfejs 3. Jak narysowa¢
(Links) 3.1. Droge 3.2. Skrzyzowanie 3.3. Rondo 3.4. Przejscie dla
pieszych 4. Doprecyzowanie sieci drogowej (reduced speed areas) 4.1.
Zwalnianie na zakretach 5. Okreslanie kto i jak ma sie poruszac po
sieci drogowej 5.1. Struktura pojazdow 5.2. Generatory Ruchu
(Inputs) 5.3. Trasy przejazdu 5.3.1. Trasy Statyczne 5.3.2. Trasy
dynamiczne 6. Piesi 6.1. Areas 6.2. Inputs 6.3. Trasy 6.4. Inne obiekty
dla pieszych 7. Pierwszenstwo przejazdu 7.1. 5.1 Konflikty 7.2. 5.2
Zasady pierwszenstwa 8. Transport Zbiorowy 8.1. Przystanki 8.2.
Linie Transportu Zbiorowego 8.3. Przyklad przystanku
tramwajowego dwukrawedziowego 9. Sygnalizacja Swietlna 9.1.
Wstep do programu sygnalizacji 9.1.1. Czas Miedzyzielony 9.1.2. Fazy
Ruchu 9.1.3. Program Sygnalizacji 9.1.4. Gotowy wyliczony przyklad
krok po kroku 9.2. Jak doda¢ program sygnalizacji 9.3. Jak doda¢
lsygnalizatory 11. Pomiary 11.1. Node 11.2. Czas przejazdu 11.3.
IDlugosci kolejek 11.4. LOS 11.5. Natezenie 11.6. Wizualizacja danych
[pomiarowych

16

[EKP5, EKP6

Zaznajomienie z oprogramowaniem Lisa+, stworzenie przykladowegol
programu staloczasowego sygnalizacji Swietlnej i przetestowanie go
w narzedziu mikrosymulacyjnym VISSIM.

IEKP3, EKP5,
[EKP6

Zaliczenie przedmiotu: matematyczne obliczenia poznanych
parametrow Inzynierii Ruchu Drogowego i wiedza teoretyczna.

EKP1, EKP2,
EKP3, EKP4

Semestr VI

Lp.

Zagadnienia

Liczba godzin

Odniesienie do|
EKP dla

W

C

P

S

przedmiotu

Odniesieni
e do RPS

Podstawowe charakterystyki potokow ruchu, klasyfikacja jednostek
ruchu. Zaznajomienie z zasadami obliczania przepustowosci
odcinkow przeplatania i drog dwupasowych.

[EKP1, EKP4

IAnalityczne modele ruchu: model jazdy za liderem, makroskopowe i
inne, metody HCM,- jako wzorcowe rozwiazania w zakresie
inzynierii ruchu,

IEKP6

Ruch pieszy. Charakterystyki ruchu pieszego. Przepustowos¢
chodnikéw i schodéw. Warunki ruchu pieszego. Urzadzenia dla
pieszych. Zapoznanie z PTV VISSWALK. Oméwienie i wykonanie
Cwiczenia projektowego nr 3: Przystanek Autobusowo-tramwajowy,
ruch pieszy - miksorymulacja.

[EKP1, EKP4,
[EKP5, EKP6

Omowienie i wykonanie ¢wiczenia projektowego nr 1: Obliczanie
przepustowosci skrzyzowan bez sygnalizacji Swietlnej.

[EKP1, EKP4

Omowienie i wykonanie ¢wiczenia projektowego nr 2: trojkaty
widocznosci na skrzyzowaniach

[EKP2

lAnaliza skrzyzowan w oprogramowaniu GA Sygnalizacja, GA
IPrzepustowos¢.

EKP1

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegoélnych efektow)
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Symbol EKP Test Egzamin Egzamin | Kolokwium [ Sprawozdanie Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKP1 X X
EKP2 X X
EKP3 X X X
EKP4 X X X
EKP5 X X
EKP6 X X X
Kryteria zaliczenia przedmiotu
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
\4 Wynik powyzej 60% z testu zaliczeniowego z wykladu. Pozytywna ocena ze wszystkich
sprawozdan z laboratorium. Skladowa oceny koncowej 60% - laboratorium, 40% - wyklad.
VI Wynik powyzej 60% z Egzaminu. Pozytywna ocena ze wszystkich sprawozdan z laboratorium.
Skladowa oceny koncowej 60% - laboratorium, 40% - wyklad.
Naklad pracy studenta
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci hktywnosci
W C L P S
Godziny kontaktowe 45 30 30
Czytanie literatury 5 5
Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych 2
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach
Udziat w konsultacjach 2
Facznie godzin 55 30 44
F.aczny naklad pracy studenta 129
Liczba punktow ECTS 2 | 1 | 1 |
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 4
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 37
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 107
bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich

Literatura
Literatura podstawowa

S. Datka, W. Suchorzewski, M. Tracz. Inzynieria Ruchu. WKE, Warszawa 1999 r.
S. Gaca, W. Suchorzewski, M. Tracz, Inzynieria Ruchu Drogowego, Teoria i praktyka, WKE, Warszawa 2008, 2009 r.
Basiewicz T., Golaszewski A., Rudzinski L.: Infrastruktura transportu. Oficyna wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2007 —

rozdziat 10.

Szczuraszek T.: Bezpieczenstwo ruchu miejskiego. WKik, Warszawa 2008,

Krystek R.: Zintegrowany System Bezpieczenstwa Transportu. Tom I. Diagnoza bezpieczenstwa transportu w Polsce. WKik, Warszawa

2009.

Macioszek E. Modele przepustowosci wlotow skrzyzowan typu rondo w warunkach wzorcowych, Open Access Library, Volume 3 (21) 2013,

s. 1-260.

Gajda J, Sroka R., Stencel M., Zegleﬁ T., Burnos P., Piwowar P., Pomiary parametréw ruchu

drogowego, Krakow, Wydawnictwa AGH 2012
Literatura uzupelniajaca

Traffic Flow Theory. TBR. FHWA - publikacja elektroniczna — ogélnodostepna.
Komar Z., Wolek C., Inzynieria ruchu drogowego - wybrane zagadnienia, Wroclaw, WPW 1994

Krystek R.: Zintegrowany system bezpieczenstwa transportu Tom 2 Uwarunkowania rozwoju integracji systemow bezpieczenstwa

transportu. WKik, Warszawa 2010.

Krystek R.: Zintegrowany system bezpieczenstwa transportu Tom 3 Koncepcja Zintegrowanego Systemu Bezpieczenstwa Transportu w

Polsce. WKiL, Warszawa 2010.11.

Prowadzacy przedmiot
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