UNIWERSYTET MORSKI W GDYNI - WYDZIAE NAWIGACY]JNY

Nr: Przedmiot: |PODSTAWY INZYNIERII RUCHU

Kierunek / Poziom ksztalcenia: TRANSPORT / PIERWSZEGO STOPNIA

Forma studiow: STACJONARNE
Profil ksztalcenia: OGOLNOAKADEMICKI
Specjalnos¢: TRANSPORT I LOGISTYKA
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
w C L P S w C L P S
\" 2 15 30
VI 2 30 30
Razem w czasie studiows 105

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)

[ 1 [Infrastruktura transportu, Srodki transportu

Cele przedmiotu

1 [Wprowadzenie studentow w problematyke zagadnien zwiazanych z inzynieria ruchu, praktyczne wykorzystanie w
toku dalszego ksztalcenia elementarnych zasad inzynierii ruchu w analizie i projektowaniu elementéw sieci
transportowych, zapoznanie studentow z obowiazujaca w kraju metodologia szacowania zdolnosci przepustowych
réznych elementoéw sieci transportowych (tj. skrzyzowan bez sygnalizacji $wietlnej, rond, skrzyzowan z sygnalizacja
Swietlna)

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia

EKP1 [Student posiada teoretyczna wiedze w zakresie podstawowych cech i badan ruchu drogowego. Na_W02
Na_W21

EKP2 |Ma podstawowa wiedze na temat kryteriow stosowanych do oceny warunkow ruchu elementow siecil Na_W02

drogowej Na_W21

EKP3 |Potrafi wykorzystywac poznane metody i modele matematyczne do analizy i oceny proceséw ruchu | Na_U08

drogowego, zwlaszcza do analizy programoéw syganlizacji $wietlnej staloczasowe;j. Na_U13

Na_U15

EKP4 [Student potrafi wykorzystywac pozyskana wiedze do oceny elementdow sieci drogowej takich jak Na_U08
skrzyzowania, odcinki przeplatania i inne.

EKP5 |Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ pomiary podstawowych parametrow charakteryzujacych Na_U13

realizowane procesy za pomoca narzedzia symulacyjnego. Na_U15

Na_KO05

EKP6 [Potrafi wykorzystywac¢ poznane metody i modele mikrosymulacyjne do analizy z zakresu ruchu Na_U13

drogowego Na_U15

Na_KO05

Tresci programowe

Semestr V
Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do[Odniesieni
EKP dla e do RPS
WICIL|P|S przedmiotu
il Definicje inzynierii ruchu drogowego. Czlowiek jako podmiot w 2 2 [EKP1, EKP2
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ruchu drogowym. Psychofizjologiczne cechy czlowieka. Czas reakcji.
Czynniki modyfikujace zachowanie. Spostrzeganie bodzcow
komunikacyjnie waznych. Zarzadzanie ruchem. Wyznaczanie
imacierzy czasow miedzyzielonych na skrzyzowaniu

Organy zarzadzajace ruchem na drogach. Cele, srodki, metody
organizacji ruchu. Polityka transportowa w miastach. Akty prawne
dot. drog znakow i sygnalow drogowych. Budowa modelu ruchu
drogowego: prowadzanie sterowania sygnalizacja $wietlna na
imodelowanych skrzyzowaniach

EKP2, EKP4

Pojecia predkosci projektowej i miarodajnej jako wyznaczniki klasy
drogi i jej geometrycznych elementéw. Szerokosci paséw ruchu,
odlegltosci widocznosci, dlugosci odcinkéw prostych.

[EKP1, EKP2

Definicje skrzyzowania, rodzaje skrzyzowan. Wykonywane manewry
[pojazdoéw na skrzyzowaniach i powstawanie punktéw kolizyjnych na
skrzyzowaniach. Sposoby organizacji ruchu zmniejszajace i
eliminujace kolizyjnos¢ na skrzyzowaniach drég. Budowa modelu
ruchu drogowego. Wprowadzanie struktury kierunkowej I
rodzajowej ruchu drogowego.

EKP2, EKD3

IDlugosc odleglosci widocznosci na skrzyzowaniach jako pochodna
predkosci. Pola widocznosci dla wlotu podporzadkowanego.
IDlugosci widoczno$ci na wyprzedzanie. Powody, metody i srodki
uprzywilejowania, wydzielone pasy ruchu. Skoordynowanie
lsygnalizacji. Innowacyjne koncepcje transportu miejskiego
wprowadzane i realizowane w innych panstwach. Koncepcja
Zrownowazonego rozwoju transportu miejskiego. Budowa modelu
ruchu drogowego: przystanki I linie transportu zbiorowego

[EKP2, EKP3,
[EKP4, EKP6

Rola analizy stanu bezpieczenstwa w ruchu drogowym i potrzeb
spotecznych w likwidacji miejsc niebezpiecznych , poprawa stanu
bezpieczenstwa drogowego poprzez celowe uspokojenie ruchu za
pomoca technicznych metod inzynierii drogowej. Rodzaje metod
uspokajania ruchu stosowane we wspolczesnej inzynierii ruchu
drogowego. Projektowanie programu sygnalizacji $wietlnej na
skrzyzowaniu.

[EKP1, EKP3,
[EKP4, EKP5

IPoprawa bezpieczenstwa ruchu drogowego w obszarach miejscowosci
przez ktore przebiegaja szlaki komunikacyjno- transportowe poprzez
wprowadzanie stref predkosci, metody uspakajania ruchu.

[EKP1, EKP2,
[EKP5, EKP6

Cele, kryteria, zalety i zasadnos¢ stosowania sygnalizacji swietlnej.
Sygnaly, sygnalizatory i ich lokalizacje. Elementy programu
ygnalizacji. Koordynacja sygnalizacji w ciagu ulicznym oraz systemyj
terowania ruchem ulicznym. Sterowanie na drogach szybkiego
uchu: predkoscia, ruchem na pasach, miedzy weztami. Budowa
odelu ruchu drogowego. Podstawy programu PTV VISSIM,
odelowanie sieci drogowe;j.

EKP2, EKP3,
EKP4, EKP5,
EKP6

Semestr VI

Lp.

Zagadnienia

Liczba godzin

Odniesienie do|
EKP dla

W|C|L|P

S

przedmiotu

Odniesieni
e do RPS

wprowadzenie w zakres problematyki inzynierii ruchu, ruch
regulowany i samoregulujacy sie na przykladzie ruchu
samochodowego - specyfika réznych proceséw transportowych.

[EKP1, EKP2

IPodstawowe charakterystyki potokdw ruchu, klasyfikacja jednostek
ruchu.

[EKP1, EKP2

IAnalityczne modele ruchu: model jazdy za liderem, modele ciagle,
imakroskopowe i inne, badanie efektywnosci wykorzystania drog
transportowych — modele deterministyczne i stochastyczne,
skrzyzowania drogowe, metody HCM, TRRL - jako wzorcowe
rozwiazania w zakresie inzynierii ruchu,

[EKP2, EKP4,
[EKP6

Ruch pieszy. Charakterystyki ruchu pieszego. Przepustowos¢
chodnikéw i schodéw. Warunki ruchu pieszego. Urzadzenia dla
pieszych.

[EKP1, EKP2,
[EKP3, EKP4
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b Omowienie i wykonanie ¢wiczenia projektowego nr 1: Obliczanie 115 [EKP4, EKP6
przepustowosci skrzyzowan bez sygnalizacji Swietlnej.

6 Omowienie i wykonanie ¢wiczenia projektowego nr 2: Obliczanie 115 [EKP4, EKP6
przepustowosci skrzyzowan z sygnalizacja swietlna.
7 Omowienie i wykonanie ¢wiczenia projektowego nr 3: Obliczanie 115 [EKP4, EKP6

przepustowosci rond.

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegoélnych efektow)

Symbol EKP Test Egzamin Egzamin | Kolokwium [ Sprawozdanie Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKP1 X X X
EKP2 X X
EKP3 X X X
EKP4 X X X X
EKP5 X X X
EKP6 X X X X
Kryteria zaliczenia przedmiotu
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
\4 Wynik powyzej 60% z testu zaliczeniowego z wykladu. Pozytywna ocena ze wszystkich
sprawozdan z laboratorium. Skladowa oceny koncowej 60% - laboratorium, 40% - wyklad.
VI Pozytywna ocena ze wszystkich sprawozdan z ¢wiczen. Uzyskanie ponad 50% z egzaminu.
Naklad pracy studenta
zacunkowa liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci ktywnosci
W C L P S
Godziny kontaktowe 45 30 30
Czytanie literatury 5 5
Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych 2
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2
Udziat w konsultacjach 2 2
Facznie godzin 57 32 44
F.aczny naklad pracy studenta 133
Liczba punktow ECTS 2 | 1 | 1 |
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 4
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 37
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 111
bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich

Literatura

Literatura podstawowa

S. Datka, W. Suchorzewski, M. Tracz. Inzynieria Ruchu. WKE, Warszawa 1999 r.

S. Gaca, W. Suchorzewski, M. Tracz, Inzynieria Ruchu Drogowego, Teoria i praktyka, WKE, Warszawa 2008, 2009 r.

Basiewicz T., Gotaszewski A., Rudzinski L.: Infrastruktura transportu. Oficyna wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2007 -
rozdzial 10.

Szczuraszek T.: Bezpieczenstwo ruchu miejskiego. WKik, Warszawa 2008,

Krystek R.: Zintegrowany System Bezpieczenstwa Transportu. Tom I. Diagnoza bezpieczenstwa transportu w Polsce. WKik, Warszawa
2009.

Macioszek E. Modele przepustowosci wlotow skrzyzowan typu rondo w warunkach wzorcowych, Open Access Library, Volume 3 (21) 2013,
s. 1-260.

Gajda J, Sroka R., Stencel M., Zegleﬁ T., Burnos P., Piwowar P., Pomiary parametréw ruchu

drogowego, Krakow, Wydawnictwa AGH 2012

Literatura uzupelniajaca

Traffic Flow Theory. TBR. FHWA - publikacja elektroniczna — ogélnodostepna.

Komar Z., Wolek C., Inzynieria ruchu drogowego - wybrane zagadnienia, Wroctaw, WPW 1994

Krystek R.: Zintegrowany system bezpieczenstwa transportu Tom 2 Uwarunkowania rozwoju integracji systemow bezpieczenstwa
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transportu. WKik, Warszawa 2010.
Krystek R.: Zintegrowany system bezpieczenstwa transportu Tom 3 Koncepcja Zintegrowanego Systemu Bezpieczenstwa Transportu w
Polsce. WKik, Warszawa 2010.11.

Prowadzacy przedmiot

Tytul/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr inz. Monika Ziemska-Osuch ZTiL

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

mgr inz. Dawid Osuch ZTiL
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