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Nr:

Przedmiot:

PODSTAWY MANEWROWANIA

Kierunek / Poziom ksztalcenia:

TRANSPORT / DRUGIEGO STOPNIA

Forma studiow: STACJONARNE
Profil ksztalcenia: OGOLNOAKADEMICKI
Specjalnos¢:
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
w C L P S w C L P S
III 2 10 10
Razem w czasie studiows 20

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)

[ 1 [Podstawowa wiedza z fizyki i mechaniki cieczy i cial statych na poziomie szkoty éredniej.

Cele przedmiotu

1

Przygotowanie teoretyczne i praktyczne do oceny mozliwosci manewrowych jednostek ptywajacych oraz realizacji

typowych operacji manewrowych.

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia

EKP1

na manewry napedem i sterem.

Zdobycie podstawowej wiedzy w zakresie mechaniki ruchu jednostek pltywajacych, w szczegdlnosci
ich ruch6w manewrowych, obejmujaca znajomos$¢ i rozumienie: a) zrddel i wielkosci sit
zewnetrznych, b) mozliwosci i ograniczen w sterowaniu ruchem jednostki. Zdobycie podstawowej
wiedzy w zakresie praktycznych metod/procedur realizacji typowych zadan manewrowych

(manewrow) w sposob bezpieczny i efektywny. Zdobycie umiejetnosci przewidywania reakcji statkul
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Odniesieni
e do RPS

Sily hydrodynamiczne na kadlubie statku: opdr kadluba, sita
[poprzeczna i moment obrotowy kadluba. Sily dzialajace na srube i
inne napedy. Boczne dzialanie $ruby, rodzaje srub. Podzial predkosci.
Sterowanie silnikiem gléwnym, sterowanie napedem, moc napedu.
Sily na steru. Efekty wiatru, pradu i fal. Pozostale zrédla
oddziatywan: kotwice, cumy, holowniki, stery strumieniowe,
odbojnice. Proby manewrowe, standardy manewrowe i informacyjne,
statecznos¢ kursowa i zwrotnos¢. Ocena stanu ruchu jednostki.
IPodejmowanie i zdawanie pilota. Manewr ,czlowiek za burta”.
Manewry kotwiczenia: ogdlne zasady, wybdr miejsca kotwiczenia,
lkotwiczenie na ograniczonej przestrzeni, ustalanie bezpiecznej
dtugosci tancucha kotwicznego. Wykorzystanie kotwicy do poprawy
jsterownosci statku. Awaryjne podnoszenie kotwicy.

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektow)

Symbol EKP

Test Egzamin Kolokwium

ustny

Egzamin
pisemny

Sprawozdanie

Projekt

Prezentacja

Zaliczenie
praktyczne

Inne

EKP1
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Kryteria zaliczenia przedmiotu

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

1

Naklad pracy studenta

Forma aktywnosci

Ezacunkowa liczba godzin na zrealizowanie
ktywnosci

1%

C

L P S

Godziny kontaktowe

10

10

Czytanie literatury

Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udzial w konsultacjach

Facznie godzin

10

10

Eaczny naklad pracy studenta

20

Liczba punktow ECTS

Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu

Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi

10

Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych
bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich

20
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Prowadzacy przedmiot

Tytul/stopien, imie, nazwisko

Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr inz. kpt.z.w. Andrzej Hejmlich

KES

2. Pozostale osoby prowadzace zajecia:

dr inz. kpt.z.w. Andrzej Hejmlich

KES
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