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Nr:

Przedmiot:

PODSTAWY AUTOMATYKI

Kierunek / Poziom ksztalcenia:

TRANSPORT / PIERWSZEGO STOPNIA

Forma studiow: STACJONARNE
Profil ksztalcenia: OGOLNOAKADEMICKI
Specjalnos¢:
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
w C L P S w C L P S
AY 3 15 15
Razem w czasie studiow] 30
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)
[ 1 [Podstawowe prawa matematyki i fizyki.
Cele przedmiotu
1 [Poznanie zasad automatyki i podstawowych ukladow regulacji automatycznej wystepujacych w transporcie i
logistyce.
2 [Nabycie umiejetnosci obstugi ukladow automatyki spelniajacych zadane wymagania eksploatacyjne.
Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia
EKP1 |Opisac rodzaje rzeczywistych ukladéw regulacji ze wzgledu na realizowane zadanie. Na_Wo03
Na_Uo06
Na_Ko04
EKP2 |Okresli¢ odpowiednia postac transmitancji opisu rzeczywistego obiektu regulacji i wykorzystac Na_Wo03
charakterystyke skokowa do identyfikacji parametrow transmitancji. Na_U07
Na_KO05
EKP3 |Oceni¢ wymagania stawiane rzeczywistym ukladom regulacji. Na_Wo04
Na_U08
Na_KO06
EKP4 [Dobrac typ regulatora i optymalne nastawy regulatora do obiektu regulacji. Na_W05
Na_U10
Na_KO07
EKP5 |Oceni¢ efektywnosc regulacji w zakresie: zapasu stabilnosci, jakosci regulacji i dopuszczalnego Na_Wo06
uchybu ustalonego. Na_U11
Na_KO08
Tresci programowe
Semestr IV
Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do|Odniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L|[P|S]| przedmiotu
il Rodzaje uktadow automatyki w transporcie i logistyce. 1 1 [EKP1
7 Opis transportowych obiektow regulacji: transmitancja, rownania 2 2 EKP2
stanu i wyjscia, charakterystyki czasowe i czestotliwosciowe.
B [Elementy ukladow automatyki w transporcie i logistyce: 2 2 [EKP2
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proporcjonalne, inercyjne, rozniczkujace, catkujace, oscylacyjne,
op0Zniajace.

4 Wymagania dla ukladow automatycznej regulacji procesow 2 2 [EKP3
transportowych i logistycznych: zapas stabilnosci, jakos¢ regulacji,
dokladnos¢ statyczna.

3 Regulacja ciagla proporcjonalno-rézniczkujaco-catkujaca PID w 2 3 [EKP4, EKP5
transporcie i logistyce.

6 Regulacja przekaznikowa: dwupolozeniowa, tréjpotozeniowa i 2 2 [EKP4, EKP5
lkkrokowa w transporcie i logistyce.

7 Regulacja cyfrowa procesow transportu i logistyki: bezposrednie 2 2 [EKP4, EKP5
sterowanie cyfrowe DDC, algorytmy - pozycyjny i przyrostowy PID.

8 [Uklady sterowania automatycznego w transporcie i logistyce 2 1 [EKP5
imorskiej.

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektow)

Symbol EKP Test Egzamin Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKP1 X
EKP2 X X
EKP3 X X
EKP4 X X
EKP5 X
Kryteria zaliczenia przedmiotu
Semestr (Ocena pozytywna (min. dostateczny)
v 80% aktywnosci na zajeciach (30% oceny koncowej) i 60% egzaminu ustnego (70% oceny
koncowej)
Naklad pracy studenta
Ezacunkowa liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci ktywnosci
W C L P S
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 10
Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych 15
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 2
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 15
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1 5
Udziat w konsultacjach 1 2
Facznie godzin 29 52
Eaczny naklad pracy studenta 81
Liczba punktow ECTS 1 | | 2 |
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 3
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 45
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 39
bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich
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