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Nr:

Przedmiot: |SYSTEMY REFERENCYJNE

Kierunek / Poziom ksztalcenia:

NAWIGACJA / PIERWSZEGO STOPNIA

Forma studiow:

STACJONARNE

Profil ksztalcenia:

OGOLNOAKADEMICKI

Specjalnos¢:

TECHNOLOGIE OFFSHOROWE

SEMESTR | ECTS

Liczba godzin w tygodniu

Liczba godzin w semestrze

w C L P S w C L P S
II 2 15 15
Razem w czasie studiows 30
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)
[ 1 |Podstawowa wiedza techniczna z zakresu studiow podstawowych technicznych.
Cele przedmiotu
1 [Celem przedmiotu jest przekazanie podstawowej wiedzy i umiejetnosci zakresie poslugiwania sie systemami
referencyjnymi na statkach z dynamicznym pozycjonowaniem.
Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia
EKP1 [Zna klasyfikacje systemow referencyjnych oraz ich zastosowanie
EKP2 [Zna zasady oceny jakosci pozycji przez systemy dynamicznego pozycjonowania
EKP3 |Posiada wiedze dotyczaca dzialania poszczegdlnych systemdw referencyjnych oraz ich podstawowe
parametry
EKP4 [est przygotowany do prawidlowej eksploatacji systemow referencyjnych i zna ich podstawowe
problemy eksploatacyjne
EKP5 [Umie wyszukiwa¢ dodatkowa literature oraz korzystac z niej
Tresci programowe
Semestr I1
Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do|Odniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L|P|S przedmiotu
il Wprowadzenie i klasyfikacja systemow referencyjnych 2 [EKP1
"3 Metody oceny jakosci pozycji statku dostarczanych przez systemy 1 [EKP2
referencyjne
B Charakterystyka, dzialanie i eksploatacja systemow 2 [EKP3, EKP4
inklinometrycznych
! Charakterystyka, dziatanie i eksploatacja systemow mikrofalowych | 2 [EKP3, EKP4
typu ,,Artemis” i ,Radascan”
3 Charakterystyka, dziatanie i eksploatacja systemow laserowych 2 [EKP3, EKP4
,Fanbeam” i ,,Cyscan”
o Charakterystyka, dzialanie i eksploatacja systemow 4 [EKP3, EKP4
hydroakustycznych Zasada dzialania i budowa transducera
hydroakustycznego Transpondery hydroakustyczne System
hydroakustyczny o ultrakroétkiej bazie System hydroakustyczny o
krotkiej bazie System hydroakustyczny o dlugiej bazie Kalibracja
systemu o dlugiej bazie System hydroakustyczny , HiPap”
7 Charakterystyka, dziatanie i eksploatacja systemow satelitarnych 1 [EKP4, EKP5
IDARSP
8 IProblemy eksploatacyjne systemow referencyjnych 1
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Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektow)

Symbol EKP Test Egzamin Egzamin | Kolokwium [ Sprawozdanie Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne

EKP1 X

EKP2 X

EKP3 X X

EKP4 X X

EKP5

Kryteria zaliczenia przedmiotu

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

I Student uzyskat zakladane efekty ksztalcenia. Uczeszczal na wyklady. Wyklad: kolokwium.
Laboratoria: Wykonanie i zaliczenie wszystkich ¢wiczen laboratoryjnych, zgodnie z
harmonogramem. Ocena koncowa srednia z ocen za wiadomosci teoretyczne, z pracy w
laboratorium, ze sprawozdania. Ocena do indeksu po pozytywnym zaliczeniu 2 form zajec z
ocena Srednia z otrzymanych ocen z wykladu i laboratorium.

Naklad pracy studenta
Ezacunkowa liczba godzin na zrealizowanie

Forma aktywnosci ktywnosci

W C L P S
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 10 10
Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych 5
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2 2
Udziat w konsultacjach 2 2
Facznie godzin 29 15 24
Eaczny naklad pracy studenta 68
Liczba punktow ECTS 1 | | | |
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 1
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 25
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 38
bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich

Literatura

Literatura podstawowa

1. D. Bray.: Dynamic Positioning — 2nd ed, Oilfield Publications Inc., Houston 2003

2. G. Rutkowski., Eksploatacja statkow dynamicznie pozycjonowanych, Trademar, Gdynia 2013
Literatura uzupelniajaca

Prowadzacy przedmiot

Tytul/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr hab. inz. kpt.z.w. Grzegorz Rutkowski, prof. UMG KN

2. Pozostale osoby prowadzace zajecia:

2/5



dr hab. inz. kpt.z.w. Grzegorz Rutkowski, prof. UMG

KN

mgr inz. kpt.z.w. Pawel Kolakowski

KN
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