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Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
w C L P S w C L P S
II 2 15 15
Razem w czasie studiows 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)

1

oceanografii.

Podstawowa wiedza z fizyki, hydrotechniki, bezpieczenstwa nawigacji, budowy i statecznosci statku, meteorologii i

Cele przedmiotu

1

akwenach ograniczonych dla zapewnienia bezpieczenstwa zeglugi.

Zapoznanie studentow i praktyczne wykorzystanie metod badawczych stosowanych w inzynierii ruchu morskiego na

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia

EKP1 |Definiuje typy i parametry drég wodnych.

EKP2 |Opisuje metody wyznaczania i ksztaltowania drég wodnych oraz warunki eksploatacji drog.

EKP3 [[dentyfikuje kryteria system6w IRM i rozwiazuje problemy optymalizacji tych systemow.

EKP4 [[dentyfikuje kryteria bezpieczenstwa zeglugi na drogach wodnych

EKP5 [Rozwiazuje problemy optymalizacji parametrow akwenow oraz okreslanie parametrow statkow
imaksymalnych dotyczace proceséw i pomiaré6w nawigacyjnych

EKP6 [Zna pojecia i problemy z zakresu znajomosci doboru odbojnic. Opisuje kryteria energii cumowania
oraz konstrukcje i zasady dziatania ukladéw odbojowych.

Tresci programowe

infrastrukture dostepowa do portéw na podstawie wykonywanych
ekspertyz.

Semestr II
Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie dofOdniesieni
EKP dla e do RPS
wic|L|Pp przedmiotu

il Typy i parametry drég wodnych. Wyznaczanie i ksztaltowanie 2 [EKP1, EKP2
ré6znych typow drég wodnych.

3 Warunki eksploatacji (hydrotechnika, batymetria, warunki 2 [EKP1, EKP2,
lhydrometeorologiczne) [EKP4

B Kryteria oceny bezpieczenstwa zeglugi na drogach wodnych. Miary i | 4 [EKP3, EKP4
wskazniki.

4 Okreslenie warunkow eksploatacji drog wodnych w aspekcie. - 2 [EKP5, EKP6
Parametrow statku. - Oznakowania nawigacyjnego. - Parametréw
drég. - Ruchu innych statkow.

b Okreslenie parametrow statkow w aspekcie okreslonych warunkéw | 2 IEKP5, EKP6
eksploatacyjnych.

o Optymalizacja parametrow drég wodnych. 2 [EKP5, EKP6

7 Okreslenie parametrow statkow maksymalnych wykorzystujacych 1 [EKP5, EKP6
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Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektow)

Symbol EKP Test Egzamin Egzamin | Kolokwium [ Sprawozdanie Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X X
EKP5 X X
EKP6 X X
Kryteria zaliczenia przedmiotu
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
in 50% ocena z kolokwium, 50% ocena z ¢wiczen
Naklad pracy studenta
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie

Forma aktywnosci ktywnosci

W C L P S
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 5 6
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 2 2
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2 2
Udzial w konsultacjach 2 2
Eacznie godzin 26 27
F.aczny naklad pracy studenta 53
Liczba punktow ECTS 1 | | | | 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 2
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 15
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 38
bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich
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