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Nr:

Przedmiot: |NAVIGATION

Kierunek / Poziom ksztalcenia: NAVIGATION / FIRST-CYCLE STUDIES

Forma studiow: STACJONARNE
Profil ksztalcenia: PRACTICAL
Specjalnos¢:
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
w C L P S w C L P S
I 6 30 10 20
II 7 15 45 15
III 6 30 30 15
1A% 7 15 30 15
VII 3 5
Razem w czasie studiows 275

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)

[ 1

|Wiedza z zakresu szkoly $redniej

Cele przedmiotu

1

W wyniku szkolenia osoba szkolona powinna uzyskac¢ wiedze w nastepujacym zakresie:

zasady prowadzenia bezpiecznej i sprawnej nawigacji we wszystkich fazach podrézy, w r6znych warunkach
hydrometeorologicznych wystepujacych na oceanach, morzach i wodach srédladowych, uczeszczanych przez statki
morskie; odwzorowania kartograficzne map stosowane w nawigacji i ich wykorzystanie oraz zakres i tresci map i
morskich pomocy nawigacyjnych; zasady zliczenia drogi (graficzne i analityczne) z uwzglednieniem btedéw wskazan
logow, kompas6éw oraz oddzialywania wiatru i pradu; infrastruktura nawigacyjna akwendéw zeglugowych; okreslanie
pozycji statku za pomoca dostepnych technik oraz ocena doktadnosci linii pozycyjnych i pozycji.

W wyniku szkolenia osoba szkolona powinna uzyska¢ umiejetnosci w nastepujacym zakresie:

prowadzenie bezpiecznej nawigacji przez definiowanie i weryfikowanie niebezpieczenstw nawigacyjnych;
wykorzystywanie publikacji nautycznych; uzyskanie ze wszystkich dostepnych Zrodel ostrzezen nawigacyjnych;
prowadzenie korekty map i publikacji; wyznaczanie pozycji statku za pomoca dostepnych metod oraz okreslanie jej
dokladnosci; okreslanie i przewidywanie ruchu statku w zmiennych warunkach hydrometeorologicznych; obliczanie
wartosci poprawki kompasow; okreslanie ptywdéw i pradéw plywowych; prowadzenie obliczen nawigacyjnych
dotyczacych kursu i drogi statku, wykorzystywanie systemow nawigacyjnych; uczestniczenie w systemach
meldunkowych i VTS.

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia

EKP1 |Posiada uporzadkowana wiedze w zakresie podstaw nawigacji. Na_Wi1l
Na_W24

EKP2 |Ma podstawowa wiedze w zakresie standardow kartografii morskiej oraz posiada wiedze Na_W11
szczeg6lowa o morskim oznakowaniu nawigacyjnym. Na_W13
Na_W14

Na_W27

EKP3 [[dentyfikuje problem nawigacyjny w zegludze po ortodromie, loksodromie lub zegludze mieszanej, | Na_W11

wybiera wlasciwa metode rozwiazania i ocenia jej przydatnos¢ w réznych sytuacjach nawigacyjnych.| Na_W15

EKP4 [Ma szczegotowa wiedze dotyczaca prowadzenia zeglugi oceanicznej, na wodach przybrzeznychiw | Na_W11
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akwenach ograniczonych. Rozréznia stosowane metody i techniki bezpiecznego prowadzenia statku,| Na_W13
identyfikuje problemy nawigacyjne, zna algorytmy rozwiazan. Na_W15
EKP5 [Posiada szczegotowa wiedze dotyczaca wyznaczania pozycji statku wraz z ocena jej dokladnosci. Na_W15
Na_W26
EKP6 |Omawia i wyjasnia przyczyny powstawania ptywow i pradéw ptywowych. Rozumie oddzialywanie | Na_W01
tych zjawisk na statek i sSrodowisko morskie, ukazujac je w aspekcie bezpieczenstwa zeglugi. Na_W02
EKP7 [Rozrdznia, identyfikuje i charakteryzuje rodzaje plywoéw i pradow ptywowych. Ocenia wptyw Na_W11
warunkow hydrometeorologicznych na przebieg zjawiska. Na_W12
Na_W30
EKP8 |Wykorzystuje umiejetnosci syntezy do identyfikacji, wyboru metody i rozwiazywania prostych i Na_W13
ztozonych probleméw nawigacyjnych zwiazanych z ptywami i pradami plywowymi. Na_U02
EKP9 [Zna wymagania formalne planowania podrdzy. Zna zrédla informacji niezbedne do opracowania Na_W02
planu przej$cia nawigacyjnego, zar6wno nawigacyjne jak i meteorologiczne. Na_W11
Na_W13
Na_W14
Na_W26
EKP10 [Zna proces planowania i monitorowania przejscia statku. Zna procedury wachtowe i awaryjne oraz | Na_W12
potrafi modyfikowac¢ plan podrozy w zaleznosci od okolicznosci. Na_W13
Na_W15
EKP11 [Zna aspekty prawne dotyczace systemow ECDIS, zrédta danych i typy systeméw map Na_Wo06
elektronicznych oraz konfiguracje i funkcje systeméw ECDIS. Ma uporzadkowana wiedze z Na_W11
nawigacji, umozliwiajaca rozwiazywanie zadan kompleksowych. Na_W13
Na_W15
Na_W23
EKP12 [Ma podstawowa wiedze w zakresie standardow i norm technicznych zwiazanych z ECDIS. Na_W26
Na_W27
Na_W28
EKP13 [Ma podstawowa wiedze w zakresie procedur awaryjnych, rozktadéw alarmowych, procedur Na_W19
postepowania dowddztwa statku w celu zapewnienia bezpieczenstwa ludzi, statku i ladunku; Zna w| Na_W32
podstawowym zakresie akty prawne - konwencje, rezolucje, kodeksy i podstawowe wymagania z
nich wynikajace, kodeks zarzadzania bezpieczenstwem (ISM) w odniesieniu do statku i armatora,
zakres i zasady postepowania statku w czasie kontroli panstwa portu (PSC).
EKP14 [Ma doswiadczenie zwiazane z wykorzystaniem przyboréw nawigacyjnych i map do rozwiazywania | Na_U11
zadan praktycznych nawigatora, zdobyte poprzez uczenie si¢ w laboratorium. Na_U15
EKP15 [Pozyskuje informacje, integruje je, dokonuje interpretacji i przeliczen. Na_U18
EKP16 [Posiada doswiadczenie zdobyte na ¢wiczeniach w symulatorach, niezbedne do rozwiazywania Na_U12
praktycznych zadan oficera wachtowego. Na_U15
Na_U28
EKP17 [Pozyskuje informacje z map i publikacji nautycznych, integruje je, dokonuje interpretacji w celu Na_Uo01
zapewnienia bezpieczenstwa zeglugi. Na_U18
Na_U27
EKP18 [Opanowal wykorzystanie najczesciej stosowanych metod trygonometrii sferycznej do Na_U1ll
rozwiazywania probleméw nawigacyjnych. Posiada umiejetnos¢ rozumienia problemoéw i Na_U12
wyodrebniania w nich istoty zagadnienia.
EKP19 [Prowadzi obliczenia z zakresu zeglugi ortodromicznej, loksodromicznej mieszanej, potrafi korzysta¢c| Na_U11
z narzedzi obliczeniowych, w tym aplikacji komputerowych. Na_U12
EKP20 [Prowadzi zliczenie drogi statku dla zalozonych warunkéw hydrometeorologicznych oraz postugujac [ Na_U12
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ie metodami i technikami nawigacji terrestrycznej wyznacza pozycje zliczona, estymowana, Na_U15
E)rawdopodobnq i obserwowana statku.
EKP21 [Posiada umiejetnos¢ wydobywania informacji jakosciowych z danych ilosciowych. Proste i ztozone | Na_U01
Eroblemy w kompleksowych zadaniach nawigacyjnych rozwiazuje za pomoca wlasciwych Na_U15
Igorytmow oraz analizuje je w aspekcie bezpieczenstwa zeglugi. Na_U18
EKP22 [Potrafi uzyskiwa¢ informacje z wydawnictw i pomocy nawigacyjnych oraz innych zrédet informacji,| Na_U01
integrowac je dokonywac ich interpretacji oraz wyciaga¢ wnioski i formutowac opinie. Na_U12
EKP23 [Pozyskuje informacje zrédlowe, okresla przepowiednie pltywow i pradow plywowych. Rozumie Na_U01
zalozony poziom dokladnosci i ograniczenia zwiazane ze stosowana metoda obliczen, interpretuje Na_U11
uzyskane wyniki. Na_U18
EKP24 [Posiada umiejetnosci samoksztalcenia i skutecznego wykorzystywania zasobow informacyjnych, w | Na_U06
tym miedzynarodowych zrédet informacji w zakresie ptywow i pradéw plywowych. Rozumie Na_Ko01
potrzebe ksztalcenia ustawicznego w rozwoju zawodowym wynikajaca z tempa zmian w standardzie
i technologii przekazu informacji nawigacyjnej.
EKP25 [Potrafi pozyskiwac potrzebne informacje z literatury, baz danych oraz innych zrédet, integrowac je, | Na_U01
dokonywac interpretacji oraz wyciaga¢ wnioski i ostatecznie opracowywac plan podrdzy. Na_Uo04
EKP26 [Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych systemu ECDIS oraz innych zrédet, Na_U12
integrowac je, dokonywac ich interpretacji oraz wyciaga¢ wnioski i formulowac opinie. Na_U15
EKP27 [Potrafi dokonac¢ analizy informacji dostarczanych przez system ECDIS. Na_U01
Na_U06
Na_U13
Na_Ko01
EKP28 [Posiada wiedze na temat magnetyzmu ziemskiego i potrafi zastosowac ja w nawigacji. Na_Uo04
Na_U19
Na_Ko02
EKP29 [Ma umiejetnosc¢ samodzielnego uczenia sie i pracy oraz wykazuje zaangazowanie w Na_U04
samoksztalcenie. Na_U19
Na_Ko02
EKP30 [Potrafi dokonac¢ nawigacyjnego opracowania podrdzy: dokona¢ wyboru drogi, przygotowanie mapi | Na_U06
wydawnictw nawigacyjnych na przejscie morzem, zapoznac sie z przeszkodami nawigacyjnymi Na_Ko01
naturalnymi i sztucznymi, zebra¢ informacje o pogodzie na trasie przejscia, zapozna¢ z og6lnymi Na_Ko03
wymaganiami prowadzenia nawigacji na r6znych akwenach ptywania.
EKP31 [Rozumie potrzebe ciaglego doksztalcania sie - podnoszenia kompetencji zawodowych i osobistych Na_U06
poprzez poznanie interakcji pomiedzy elementami sktadowymi nawigacji, zgodnie z STCW. Na_Ko01
Na_KO03
Tresci programowe
Semestr I
Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie dofOdniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L|P|S przedmiotu
il PODSTAWY NAWIGAC]I 1. Ksztalt i wymiary Ziemi, uklady 2 EKP1, EKP2 B.1.1.1,
odniesienia i wspélrzednych na kuli i elipsoidzie, horyzont i 8.1.1.2
widnokrag. 2. Morskie jednostki miar, odniesienie do ukltadu SI.
2 IPODSTAWY NAWIGAC]I 3. Zboczenie nawigacyjne. Zegluga po 2(2]3 IEKP3 3.1.1.3
poludniku i réwnolezniku.
B PODSTAWY NAWIGAC]I 4. Kierunek, kurs, namiar i kat kursowy 21213 EKP3, EKP14 [.1.1.4
oraz systemy ich wyrazania.
n PODSTAWY NAWIGAC]JI 5. Oddzialywanie pradu i wiatru na 212(3 [EKP3, EKP5, B.1.1.5
istatek. Pojecia: kat drogi nad dnem (KDd), kat drogi po wodzie [EKP15, EKP19,
(KDw), kurs rzeczywisty (KR), dryf, znos. IEKP20, EKP22
b PODSTAWY NAWIGAC]I 6. Okreslanie przebytej drogi, pomiar 2(2]3 [EKP3, EKP5, B.1.1.6
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predkosci po wodzie i nad dnem. IEKP8, EKP19,
[EKP20

6 PODSTAWY NAWIGAC]JI 7. Magnetyzm Ziemi i statku, deklinacja, | 2 EKP28 3.1.1.7
dewiacja, catkowita poprawka.

7 PODSTAWY NAWIGAC]I 8. Kursy i namiary kompasowe, 2(2]3 [EKP15, EKP28 .1.1.8
imagnetyczne i zyrokompasowe, poprawka zyrokompasu.

8 PODSTAWY NAWIGAC]I 9. Korzystanie ze spisu Swiatel. 10. 2 [EKP22, EKP25, 3.1.1.9,
Charakterystyki swiatel nawigacyjnych. 11. Odlegtos¢ do IEKP30 3.1.1.10,
widnokregu, zasiegi widocznosci swiatel nawigacyjnych i obiektow 8.1.1.11

o IGEODEZYJNO-KARTOGRAFICZNE PODSTAWY NAWIGAC]I1. | 2 3 EKP1, EKP2, B.1.3.1,
Odwzorowania walcowe (Merkatora, Gaussa-Kriigera). Powiekszona [EKP15, EKP18, 3.1.3.2,
szerokos¢. 2. Odwzorowania azymutalne: normalne, ukosne oraz [EKP19, EKP22 [.1.3.3
stereograficzne. 3. Odwzorowanie gnomoniczne.

10 GEODEZYJNO-KARTOGRAFICZNE PODSTAWY NAWIGAC]I 4. | 2 2 [EKP2, EKP15, B.1.3.4,
Opracowanie, redagowanie i wydawanie map nawigacyjnych w [EKP25, EKP27 B.1.3.5
wersji papierowej i cyfrowej. 5. Podstawowe wiadomosci o mapach:
numeracja map, tytul, legenda, skala, datowanie map, zero mapy,

[poziomy odniesienia wysokosci.

il IGEODEZYJNO-KARTOGRAFICZNE PODSTAWY NAWIGAC]I 6. | 2 EKP1, EKP2, B.1.3.6
Korzystanie z map nawigacyjnych: niebezpieczenstwa nawigacyjne [EKP4
na mapach morskich, oznakowanie nawigacyjne, system
oznakowania nawigacyjnego IALA.

12 GEODEZYJNO-KARTOGRAFICZNE PODSTAWY NAWIGAC]I7. | 2 EKP2, EKP4 B.1.3.7
IMorskie mapy tematyczne i pomocnicze. Routeing charts.

13 IGEODEZYJNO-KARTOGRAFICZNE PODSTAWY NAWIGAC]JIS. | 2 EKP9, EKP17, B.1.3.8
Zasady korzystania z brytyjskich Wiadomosci Zeglarskich (Admiralty [EKP22, EKP25
Notices to Mariners), rocznego zestawienia Wiadomosci Zeglarskich
(Annual Summary of Admiralty Notices to Marines) oraz Wiadomosci
7 eglarskich BHMW. Ostrzezenia nawigacyjne.

14 GEODEZYJNO-KARTOGRAFICZNE PODSTAWY NAWIGAC]IY. | 2 [EKP9, EKP17, B.1.3.9
Korzystanie z Katalogu map Admiralicji i innych wydawnictw EKP22
hydrograficznych (Catalogue of Admiralty Charts and Publications) i
Katalogu map i publikacji BHMW.

15 IGEODEZYJNO-KARTOGRAFICZNE PODSTAWY NAWIGAC]JI 10. | 2 [EKP17, EKP22, 3.1.3.10
Zasady korekty map i wydawnictw nautycznych. [EKP30

Semestr I1

Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do|Odniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L[P|S przedmiotu

il IOKRESLANIE POZYCJI STATKU 1. Zliczenie graficzne drogi statku.| 3 |10 EKP1, EKP3, [.1.6.1,

R. Pozycja zliczona i estymowana statku. [EKP4, EKP5, [.1.6.2
[EKP20

R OKRESLANIE POZYCJI STATKU 3. Uwzglednianie oddzialywania | 3 |10 EKP4, EKP5, [3.1.6.3
wiatru i pradu podczas zeglugi. Problemy zeglugi na wietrze i IEKP8, EKP15,
pradzie. Zadania na mapie nawigacyjnej. [EKP18, EKP20

B IOKRESLANIE POZYCJI STATKU 4. Pomiary nawigacyjne. 3 (5 b |[EKP1, EKP3, p.1.6.4,
IDoktadno$¢ pomiaréw nawigacyjnych. 5. Parametry nawigacyjne i ich| EKP20 3.1.6.5,
linie pozycyjne. 6. Zasady doboru obiektéw i technika wykonywania 3.1.6.6
[pomiaré6w nawigacyjnych.

n IOKRESLANIE POZYCJI STATKU 7. Pozycja obserwowana statku. 8. | 3 |10 5 [EKP5, EKP9, B.1.6.7,
Wykreslanie pozycji obserwowanej statku z jednego lub kilku [EKP10, EKP14 B.1.6.8
obiektow. Kompleksowe zadania na mapie nawigacyjnej.

b OKRESLANIE POZYCJI STATKU 9. Zastosowanie linii pozycyjnych | 3 | 10 6 [EKP5, EKP14, B.1.6.9,
do okreslania granic niebezpieczenstw nawigacyjnych. 10. Oceny [EKP20 3.1.6.10,
dokladnosci pozycji statku. Analiza doktadnosci pozycji statku 3.1.6.11
okres$lonej r6znymi metodami nawigacyjnymi. 11. Standardy
doktadnosci IMO.

Semestr I1I

Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do[Odniesieni
EKP dla e do RPS
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wlclL|p|s| przedmiotu

il PEYWY I PRADY PLYWOWE 1. Plywy - podstawowe definicje. 2. 2(2 [EKP6, EKP7,
IPoziom odniesienia glebokosci (zero mapy) oraz poziom odniesienia [EKPS
wysokosci dla akwendéw ptywowych i bezptywowych. 3. Poziomy
plywowe.

"3 PEYWY I PRADY PLYWOWE 4. Krzywa plywow i jej elementy 2(2 IEKP6, EKP7,
(wznoszenie, opadanie, skok, wysokos¢ ptywu, czas trwania, bezruch IEKP8
plywu).

B PEYWY I PRADY PLYWOWE 5. Glebokosci na mapie morskiej a 212 IEKP6, EKP7,
fktualna glebokos¢ akwenu. Redukcja sondy. [EKP8

n PEYWY I PRADY PLYWOWE 6. Podziat i charakterystyka ptywow: 212 [EKP6, EKP7,
syzygijne, kwadraturowe, posrednie oraz pétdobowe, dobowe i EKPS
imieszane. Dobowe wykresy ptywow.

b PEYWY I PRADY PLYWOWE 7. Zrédla informacji o ptywach. Tablice| 2 | 2 IEKP6, EKP7,
plywéw — przepowiednie plywoéw dla portow gtéwnych i IEKP8
dotaczonych. 8. Zadania plywowe: obliczanie czasu wystapienia
zadanej wysokosci ptywu (okno ptywu); obliczanie wysokosci ptywu
W wyznaczonym czasie. 9. Obliczanie wysokosci plywu na morzu
otwartym, co-tidal charts.

6 PEYWY I PRADY PLYWOWE 10. Prady ptywowe — podstawowe 212 [EKP6, EKP7,
definicje. 11. Prady kolowe i zwrotne. Prady o charakterze [EKP8
p6tdobowym, dobowym i mieszanym. 12. Zrédta informacji o
pradach ptywowych, tablice, atlasy, mapy nawigacyjne, locje

7 PEYWY I PRADY PLYWOWE 13. Okreslanie parametrow pradow: 2(2 IEKP6, EKP7,
lkiierunku i predkosci pradu, czasu trwania. Bezruch pradu. [EKP8

8 PEYWY I PRADY PLYWOWE 14. Wykorzystanie Internetu w zakresie| 4 | 4 [EKP6, EKP7,
informacji o ptywach i pradach ptywowych (stuzby hydrograficzne), [EKPS
zastosowanie programow komputerowych do okreslania prognozy
plywoéw i pradow plywowych. 15. Automatyzacja obliczen ptywoéw i
pradow ptywowych.

o ZEGLUGA PO ORTODROMIE I LOKSODROMIE 1. Zegluga po 212 [EKP1, EKP3,
loksodromie. Trdjkat loksodromiczny, drogowy i Merkatora. 2. [EKP4, EKP5,
IProblemy zeglugi po loksodromie. 3. Zliczenie matematyczne proste i [EKP18, EKP19
zlozone.

10 ZEGLUGA PO ORTODROMIE I LOKSODROMIE 4. Elementy 214 [EKP3
ortodromy. 5. Przebieg ortodromy i loksodromy na mapie Merkatora i
Ina mapie gnomonicznej.

11 ZEGLUGA PO ORTODROMIE I LOKSODROMIE 6. Wykorzystanie | 4 | 2 [EKP3, EKP15,
mapy gnomonicznej do okreslania elementéw ortodromy. [EKP19

12 ZEGLUGA PO ORTODROMIE I LOKSODROMIE 7. Zegluga 212 [EKP3, EKP19
imieszana.

13 ZEGLUGA PO ORTODROMIE I LOKSODROMIE 8. Automatyzacja | 2 | 2 [EKP3, EKP19
obliczen loksodromy i ortodromy.

Semestr IV

Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do[Odniesieni

EKP dla e do RPS
WIC|L|[P|S| przedmiotu
il PLANOWANIE PODROZY 1. Zasady planowania podrozy. 2 [EKP4, EKP11, B.1.9.1
[EKP14, EKP15,
[EKP17, EKP22,
[EKP25, EKP26,
[EKP30

3 PLANOWANIE PODROZY 2. Wykorzystanie map morskich i 2(5]|5 [EKP9, EKP10, [.1.9.2
wydawnictw nautycznych do planowania podrézy, takich jak: logji, [EKP21, EKP27,
spisow sygnalow radiowych, Ocean Passages for the World, Tablice [EKP30
odleglosci (Distance Tables), IMO Ship’s Routeing, Mariner’s
IHandbook, Guide to Port Entry.

B PLANOWANIE PODROZY 3. Wymagania dotyczace metod i 31815 [EKP5, EKP9, p.1.9.3,
czestotliwosci okreslania pozycji na r6znych etapach podrézy. 4. EKP10 3.1.9.4,
Sposoby kontroli pozycji na wodach przy brzeznych i pilotowych. 5. 3.1.9.5
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Kontrola pozycji wg wspolrzednych brzegowych i torowych.
n PLANOWANIE PODROZY 6. Opracowanie planu podrozy keja-keja.| 2 [ 8 [ 5 [EKP4, EKP5, PB.1.9.6
[EKP15, EKP20,
[EKP22, EKP23
b PLANOWANIE PODROZY 7. Wykorzystanie programow 216 [EKP15, EKP16, 3.1.9.7
komputerowych i urzadzen nawigacyjnych w procesie planowania [EKP25, EKP27,
podrozy. [EKP30
6 IDEWIACJA 1. Kompas magnetyczny. 1 [EKP14, EKP15, 3.1.2.1
[EKP28
7 IDEWIAC]JA 2. Wlasnosci magnetyczne stali okretowej, rodzaje 2 EKP28 3.1.2.2
imagnetyzmu statkowego, typy stali w kadlubie statku.
8 IDEWIAC]JA 3. Metody okreslania dewiacji kompasu, krzywa 113 [EKP28 3.1.2.3
dewiacji, tabela dewiacji.
Semestr VII
Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie dofOdniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L|P|S przedmiotu
il Zaliczenie praktyczne Wykorzystanie dostepnych pomocy 5 IEKP8, EKP9,
mawigacyjnych map systemy ECDIS do zaplanowania podrézy statku [EKP10, EKP12,
[EKP13, EKP15,
[EKP16, EKP24,
[EKP27, EKP28,
[EKP29, EKP30,
[EKP31
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektow)
Symbol EKP Test Egzamin Egzamin [ Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKP1 X X X X
EKP2 X X X X X
EKP3 X X X X
EKP4 X
EKP5 X
EKP6 X X
EKP7 X X X
EKP8 X
EKP9 X X
EKP10 X X
EKP11 X X
EKP12 X X
EKP13 X X
EKP14 X X
EKP15 X X
EKP16 X X
EKP17 X X X X
EKP18 X X X
EKP19 X X X
EKP20 X X X X
EKP21 X
EKP22 X X X
EKP23 X X X
EKP24 X X X
EKP25 X X
EKP26 X X
EKP27 X X X
EKP28 X X X
EKP29 X X
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EKP30 X X

EKP31 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu

bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Il Zaliczenie czeSci praktycznej i pozytywne zaliczenie wykladu.
1 Zaliczenie czeSci praktycznej i pozytywne zaliczenie wykladu.
11 Zaliczenie czeSci praktycznej i pozytywne zaliczenie wykladu.
v Zaliczenie czeSci praktycznej i pozytywne zaliczenie wykladu.
VII Zaliczenie czesci praktyczne;j.
Naktlad pracy studenta
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie

Forma aktywnosci hktywnosci

A4 C L P S
Godziny kontaktowe 90 115 40 30
Czytanie literatury 125 125 75 75
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 10 10
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 4 4 4 4
Udzial w konsultacjach 8 8 8 8
Facznie godzin 227 252 137 127
E.aczny naklad pracy studenta 743
Liczba punktow ECTS 9 | 10 5 5
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 29
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 90
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 323

Literatura

Literatura podstawowa

Nautical Publications

The Nautical Almanac - current Edition
ADMIRALTY Routeing Charts

ADMIRALTY Standard Nautical Charts (SNCs)
ADMIRALTY Port Approach Guides
ADMIRALTY Maritime Security Charts (MSCs)
ADMIRALTY Mariners' Routeing Guide

ADMIRALTY Sailing Directions
ADMIRALTY List of Lights and Fog Signals
ADMIRALTY List of Radio Signals
ADMIRALTY Tide Tables

ADMIRALTY Mariner’s Handbook (NP100)
Ocean Passages for the World (NP136)

ADMIRALTY Guide to the Practical Use of ENCs (NP231)
ADMIRALTY ENC and ECDIS Maintenance Record (NP133C)
ADMIRALTY Guide to ENC symbols used in ECDIS (NP5012)

ADMIRALTY Guide to ECDIS Implementation, Policy and Procedures (NP232)

ADMIRALTY ECDIS Service
ADMIRALTY Vector Chart Service (AVCS)
ADMIRALTY Raster Chart Service (ARCS)

How to keep your ADMIRALTY Products Up-to-Date (NP294)
Cumulative list of ADMIRALTY Notices to Mariners (NMs)

IALA Maritime Buoyage System (NP735)

Symbols and Abbreviations Used on ADMIRALTY charts (NP5011)
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Annual summary ADMIRALTY Notices to Mariners
ADMIRALTY Distance Tables (NP350 1-3)

Catalogue of ADMIRALTY Charts and Publications (NP131)
Paper chart maintenance record (NP133A)

Rapid Sight Reduction Tables for Marine
NavPac and Compact Data (DP330)

The Astronomical Almanac (GP100)

The Star Almanac (NP321)

Astronomical Phenomena (GP200)

ADMIRALTY Manual of Tides (NP120)
ADMIRALTY Tidal Stream Atlases

ADMIRALTY Digital Catalogue (ADC)
ADMIRALTY Digital List of Lights (ADLL)
ADMIRALTY Digital Radio Signals ADRS)
ADMIRALTY Total Tide (ATT)

ADMIRALTY e-Nautical Publications (AENPs)

Semestr I

Giertowski J., Meissner T., 1969. Podstawy nawigacji morskiej, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Jurdzinski M., 2009. Podstawy nawigacji morskiej, Gdynia: Akademia Morska.

Pastusiak T., 1990. Podstawy nawigacji morskiej, Gdynia: Wyzsza Szkota Morska.

Urbanski J., Kopacz Z., Posila J., 1979. Nawigacja morska, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Weintrit A., 2004. Aktualizacja map i wydawnictw nawigacyjnych. Poradnik drugiego oficera,
Gdynia: Wyzsza Szkota Morska. Wolski A., 1995. Pozycja zliczona i obserwowana statku, Szczecin:
Wyisza Szkota Morska.

Wolski A., 2000. Zegluga po loksodromie i ortodromie, Warszawa: Oficyna Wydawnicza
Politechniki Warszawskiej. Wrébel F., 2006. Nawigacja morska. Zadania z objasnieniami, Gdynia:
Wydawnictwo Trademar.

Wrébel F., 2006. Vademecum nawigatora, Gdynia: Wydawnictwo Trademar.

Semestr II

Giertowski J., Meissner T., 1969. Podstawy nawigacji morskiej, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Gorazdowski S., 1968. Morskie pomoce nawigacyjne. Wydanie trzecie, Gdynia: Wydawnictwo
Morskie. Jurdzisnki M., 2009. Podstawy nawigacji morskiej, Gdynia: Akademia Morska.

Urbanski J., Czapczyk M., 1992. Podstawy kartografii i geodezji nawigacyjnej, Gdynia: Wyzsza
Szkota Morska. Urbanski J., Kopacz Z., Posila J., 1979. Nawigacja morska, Gdansk: Wydawnictwo
Morskie.

Weintrit A., 2004. Aktualizacja map i wydawnictw nawigacyjnych. Poradnik drugiego oficera,
Gdynia: Wyzsza Szkota Morska. Wolski A., 1995. Pozycja zliczona i obserwowana statku, Szczecin:
Wyisza Szkota Morska.

Wrébel F., 2006. Nawigacja morska. Zadania z objasnieniami, Gdynia: Wydawnictwo Trademar.
Wrébel F., 2006. Vademecum nawigatora, Gdynia: Wydawnictwo Trademar.

Semestr 111

Gierowski J., Meissner T., 1969. Podstawy nawigacji morskiej, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Hydzik A, 1990. Nawigacja i locja: Pozycja obserwowana okretu, Gdynia: Wydawnictwo Akademii
Marynarki Wojennej. Jurdzisnki M., 2009. Podstawy nawigacji morskiej, Gdynia: Akademia Morska.
Urbanski J., Kopacz Z., Posila J., 1979. Nawigacja morska, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Walczak A., Wereszczynski J., 1977. Teoria linii pozycyjnych, Szczecin: Wyzsza Szkota Morska.
Wolski A., 1995. Pozycja zliczona i obserwowana statku, Szczecin: Wyzsza Szkola Morska.

Wolski A., 2001. Pozycja terrestryczna statku, Warszawa: Oficyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej. Wrobel F., 2006. Nawigacja morska. Zadania z objasnieniami, Gdynia: Wydawnictwo
Trademar.

Wrébel F., 2006. Vademecum nawigatora, Gdynia: Wydawnictwo Trademar.

Semestr IV

Giertowski J., Meissner T., 1969. Podstawy nawigacji morskiej, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Gorski S., Jackowski K., Urbanski J., 1990. Ocena doktadnosci prowadzenia nawigacji, Gdynia:
Wyzsza Szkota Morska. Gucma S., 1995. Podstawy teorii linii pozycyjnych i dokladnosci w
nawigacji morskiej, Szczecin: Wyzsza Szkola Morska. Jurdzisnki M., 2008. Podstawy nawigacji
morskiej, Gdynia: Akademia Morska.

Kotulski Z., Szczepanski W., 2004. Rachunek biedow dla inzynierow, Warszawa: Wydawnictwa
Naukowo-Techniczne. Niewiak A., Urbaniski J., 1988. Zegluga po ortodromie, Gdynia: Wyzsza
Szkota Morska.

Urbanska J., Kopacz Z., Posila J., 1979. Nawigacja morska, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Weintrit A., 2002. Ocena dokladnosci pozycji w nawigacji morskiej. Zbiér zadan z objasnieniami;
Gdynia: Akademia Morska. Wolski A., 1998. Klasyczne metody zeglugi po loksodromie i
ortodromie, Szczecin: Wyzsza Szkota Morska.

Wrobel F., 2006. Vademecum nawigatora, Gdynia: Wydawnictwo Trademar.
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Semestr V

Biesel F., 1963. Ogolne pojecia dotyczace przyczyn i hydrodynamiki ptywow, Wroctaw-WarszawaKrakow: Wydawnictwo Ossolineum.
Brycz M., Pappelbaum M., 1989. Cwiczenia laboratoryjne z

dewiacji kompasu magnetycznego, Gdynia: Wyzsza Szkota Morska. Gladysz B., 1968. Dewiacja i
kompensacja kompasu magnetycznego, Gdynia: Wydawnictwo Morskie.

Jurdzinski M., 2000. Dewiacja i kompensacja morskich kompaséw magnetycznych, Gdynia: Wyzsza
Szkola Morska. Jurdzinski M., 1984. Morskie kompasy magnetyczne. Biblioteka Nautyki 50,
Gdansk: Wydawnictwo Morskie. Lisicki A., 1978. Ptywy na morzach i oceanach, Gdansk: Gdanskie
Towarzystwo Naukowe.

Malecha A., 1988. Ptywy i prady ptywowe, Gdynia: Wyzsza Szkola Morska.

Skora K., Wisniewski B., 1989. Plywy i prady ptywowe, Szczecin: Wyzsza Szkota Morska.

Weintrit A. 1997. Elektroniczna mapa nawigacyjna. Wprowadzenie do nawigacyjnych systemoéw
informacyjnych ECDIS, Gdynia: Fundacja Rozwoju Wyzszej Szkoly Morskiej w Gdyni.

Semestr VI

Banachowicz A., Urbanski J., 1988. Obliczenia nawigacyjne, Gdynia: Akademia Marynarki
Wojennej. Czapczyk M., Zuyrkiewicz S. Plan podrézy statku. Akademia Morska, Gdynia 2009.
Jurdzinski M., 1989. Nawigacyjne planowanie podrézy, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Jurdzinski M., 1994. Planowanie nawigacji w zegludze przybrzeznej, Gdynia: Fundacja Studium
Doskonalenia Kadr, Wyzsza Szkota Morska. Jurdzinski M., 1999. Planowanie nawigacji w obszarach
ograniczonych, Gdynia Fundacja Rozwoju WSM.

Jurdzinski M., 2000. Planowanie nawigacji w lodach, Gdynia: Fundacja Rozwoju WSM.

Jurdzinski M., 2001. Procedury wachtowe i awaryjne w nawigacji morskiej, Gdynia: Fundacja
Rozwoju Wyzszej Szkoty Morskiej. Jurdzinski M., 2001. Ladowy system wspomagania nawigacji
VTS, Gdynia: Fundacja Rozwoju Wyzszej Szkoly Morskiej. Jurdzinski M., 2003. Ocena zapasu
wody morskiej pod stepka w zegludze morskiej, Gdynia: Wydawnictwo Akademii Morskiej.
Jurdzinski M., 2009. Podstawy nawigacji morskiej, Gdynia: Fundacja Rozwoju Akademii Morskiej.
Semestr VII

Jurdzinski M., 2009. Podstawy nawigacji morskiej, Gdynia: Akademia Morska. Pastusiak T., 1990.
Podstawy nawigacji morskiej, Gdynia: Wyzsza Szkota Morska.

Urbanski J., Kopacz Z., Posila J., 1979. Nawigacja morska, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Weintrit A., 2004. Aktualizacja map i wydawnictw nawigacyjnych. Poradnik drugiego oficera,
Gdynia: Wyzsza Szkola Morska. Wrébel F., 2006. Vademecum nawigatora, Gdynia: Wydawnictwo
Trademar.

Gorski S., Jackowski K., Urbanski J., 1990. Ocena doktadnosci prowadzenia nawigacji, Gdynia:
Wyisza Szkota Morska.

Biesel F., 1963. Ogolne pojecia dotyczace przyczyn i hydrodynamiki ptywéw, Wroctaw-WarszawaKrakow: Wydawnictwo Ossolineum.
Lisicki A., 1978. Ptywy na morzach i oceanach, Gdansk:

Gdanskie Towarzystwo Naukowe.

Malecha A., 1988. Ptywy i prady plywowe, Gdynia: Wyzsza Szkola Morska.

Skora K., Wisniewski B., 1989. Pltywy i prady ptywowe, Szczecin: Wyzsza Szkota Morska.

Weintrit A. 1997. Elektroniczna mapa nawigacyjna. Wprowadzenie do nawigacyjnych systemow
informacyjnych ECDIS, Gdynia: Fundacja Rozwoju Wyzszej Szkoty Morskiej w Gdyni.

Semestr VIII

Jurdzinski M., 2009. Podstawy nawigacji morskiej, Gdynia: Akademia Morska. Pastusiak T., 1990.
Podstawy nawigacji morskiej, Gdynia: Wyzsza Szkota Morska.

Urbanski J., Kopacz Z., Posila J., 1979. Nawigacja morska, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.
Weintrit A., 2004. Aktualizacja map i wydawnictw nawigacyjnych. Poradnik drugiego oficera,
Gdynia: Wyzsza Szkota Morska. Wrébel F., 2006. Vademecum nawigatora, Gdynia: Wydawnictwo
Trademar.

Gorski S., Jackowski K., Urbanski J., 1990. Ocena dokladnosci prowadzenia nawigacji, Gdynia:
Wyisza Szkota Morska.

Biesel F., 1963. Ogolne pojecia dotyczace przyczyn i hydrodynamiki ptywéw, Wroctaw-WarszawaKrakéw: Wydawnictwo Ossolineum.
Lisicki A., 1978. Ptywy na morzach i oceanach, Gdansk:

Gdanskie Towarzystwo Naukowe.

Malecha A., 1988. Pltywy i prady ptywowe, Gdynia: Wyzsza Szkola Morska.

Skora K., Wisniewski B., 1989. Plywy i prady ptywowe, Szczecin: Wyzsza Szkota Morska.

Weintrit A. 1997. Elektroniczna mapa nawigacyjna. Wprowadzenie do nawigacyjnych systemow
informacyjnych ECDIS, Gdynia: Fundacja Rozwoju Wyzszej Szkoly Morskiej w Gdyni.

Literatura uzupelniajaca

STCW including 2010 Manila Amendments, 2017 Edition

IMO SMCP with CD (pronunciation guide), 2002 Edition

International Conference Search &Rescue SAR Convention1979, 2006 Edition

International Code of Signals, 2005 Edition

IAMSAR Manual: Volume I Organization & Management, 2019 Edition

IAMSAR Manual: Volume II Mission Coordination, 2019 Edition

IAMSAR Manual: Volume III Mobile Facilities, 2019 Edition

IAMSAR Manual Volume III Action Cards, 2019 Edition

Convention on the International Regulation for Preventing Collision at Sea (COLREGS), 2003 Edition
Ships' Routing, 2019 Edition
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Semestr I

Admiralty manual of navigation. Volume 1. General navigation, Coastal navigation and Pilotage.
Ministry of Defence (Navy), London 2002. BOWDITCH N.: The American Practical Navigator. Pub.
No. 9. 2002 Bicentennial Edition. National Imagery and Mapping Agency, Bethesda, Maryland 2002.
CALDER N.: How to Read a Nautical Chart: A Complete Guide to the Symbols, Abbreviations, and
Data Displayed on Nautical Charts. International Marine/ McGraw-Hill, Camden, 2003.

CUTLER T.]J. : Dutton’s Nautical Navigation. Fifteenth Edition. Naval Institute Press, Annapolis
2003.

HOBBS R.R.: Marine Navigation: Piloting and Celestial and Electronic Navigation. Naval Institute
Press, Annapolis 1997. NOICE A., STEVENS J. : Navigation Exercises. Adlard Coles Nautical,
London 2003.

Semestr I1

Admiralty manual of navigation. Volume 1. General navigation, Coastal navigation and Pilotage.
Ministry of Defence (Navy), London 2008. BOWDITCH N.: The American Practical Navigator. Pub.
No. 9. 2002 Bicentennial Edition. National Imagery and Mapping Agency, Bethesda, Maryland 2002.
CALDER N.: How to Read a Nautical Chart: A Complete Guide to the Symbols, Abbreviations, and
Data Displayed on Nautical Charts. International Marine/ McGraw-Hill, Camden, 2003.

CUTLER T.J.: Dutton’s Nautical Navigation. Fifteenth Edition. Naval Institute Press, Annapolis
2003.

HOBBS R.R.: Marine Navigation: Piloting and Celestial and Electronic Navigation. Naval Institute
Press, Annapolis 1997. NOICE A., STEVENS J. : Navigation Exercises. Adlard Coles Nautical,
London 2003.

Semestr 111

Admiralty manual of navigation. Volume 1. General navigation, Coastal navigation and Pilotage.
Ministry of Defence (Navy), London 2008. BOWDITCH N.: The American Practical Navigator. Pub.
No. 9. 2002 Bicentennial Edition. National Imagery and Mapping Agency, Bethesda, Maryland 2002.
CALDER N.: How to Read a Nautical Chart: A Complete Guide to the Symbols, Abbreviations, and
Data Displayed on Nautical Charts. International Marine/ McGraw-Hill, Camden, 2003.

CUTLER T.J. : Dutton’s Nautical Navigation. Fifteenth Edition. Naval Institute Press, Annapolis
2003. Frost A. Practical Navigation for Second Mate.

HOBBS R.R.: Marine Navigation: Piloting and Celestial and Electronic Navigation. Naval Institute
Press, Annapolis 1997. NOICE A., STEVENS J. : Navigation Exercises. Adlard Coles Nautical,
London 2003.

Semestr IV

Admiralty manual of navigation. Volume 1. General navigation, Coastal navigation and Pilotage.
Ministry of Defence (Navy), London 2008. BOWDITCH N.: The American Practical Navigator. Pub.
No. 9. 2002 Bicentennial Edition. National Imagery and Mapping Agency, Bethesda, Maryland.
Coolen E., 1987, Nicholls's Concise Guide to Navigation, Vol 1, Brown, son & Feguson, Nautical
Publishers, Glasgow. CUTLER T.J., 2003, Dutton’s Nautical Navigation. Fifteenth Edition. Naval
Institute Press, Annapolis.

Hobbs R.R., 1997, Marine Navigation: Piloting and Celestial and Electronic Navigation. Naval
Institute Press, Annapolis.

Hofmann-Wellenhof B., Legat K., Wieser M., 2003, Navigation. Principles of Positioning and
Guidance. Springer, Wien-New York. Noice A., Stevens J., 2003, Navigation Exercises. Adlard Coles
Nautical, London.

Semestr V

Admiralty manual of navigation. Volume 1. General navigation, Coastal navigation and Pilotage.
Ministry of Defence (Navy), London 2008. Bowditch N.: The American Practical Navigator. Pub.
No. 9. 2002 Bicentennial Edition. National Imagery and Mapping Agency, Bethesda, Maryland.
Coolen E., 1987, Nicholls's Concise Guide to Navigation, Vol 1, Brown, son & Feguson, Nautical
Publishers, Glasgow. Cutler T.J., 2003, Dutton’s Nautical Navigation. Fifteenth Edition. Naval
Institute Press, Annapolis.

Hobbs R.R., 1997, Marine Navigation: Piloting and Celestial and Electronic Navigation. Naval
Institute Press, Annapolis.

Hofmann-Wellenhof B., Legat K., Wieser M., 2003, Navigation. Principles of Positioning and
Guidance. Springer, Wien-New York. Kemp J.F., Young P. Notes on Compass work.

Noice A., Stevens J., 2003, Navigation Exercises. Adlard Coles Nautical, London.

Weintrit A., 2009. The Electronic Chart Display and Information System (ECDIS). An Operational
handbook. CRC Press, Taylor & Francis Group, Balkema Book, Leiden.

Semestr VI

Admiralty Manual of Navigation Vol. 1 Bowditch N. American Navigator Practical. Bridge
Watchkeeping. The Nautuical Institute. Dutton’s Nautical Navigation.

House D.]J. Navigation for Masters, London 2009. ICS Bridge Procedures Guide.

Khalik A., Anwar N., Passage Planning Practice, London 2006. Khalik A., Anwar N., Passage
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Planning Principles, London 2006.
Swift A.]. Beidge Team Management. The Nautical Institute, London 2004.

Prowadzacy przedmiot

Tytul/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

prof. dr hab. inz. kpt.z.w. Adam Weintrit KN
P. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

prof. dr hab. inz. kpt.z.w. Adam Weintrit KN
dr hab. inz. kpt.z.w. Tadeusz Pastusiak, prof. UMG KN
dr hab. inz. kpt.z.w. Grzegorz Rutkowski, prof. UMG KN
dr inz. Krzysztof Wrdbel KN
mgr inz. kpt.z.w. Marek Czapczyk KN
dr inz. Kamil Formela KN
dr inz. Mateusz Gil KN
mgr inz. kpt.z.w. Pawel Kolakowski KN
mgr inz. Piotr Kabzinski KN
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