
 

UNIWERSYTET MORSKI W GDYNI - WYDZIAŁ NAWIGACYJNY

 Nr:  Przedmiot:  PLANOWANIE MOBILNOŚCI MIEJSKIEJ

 Kierunek / Poziom kształcenia:  TRANSPORT / PIERWSZEGO STOPNIA

 Forma studiów:  STACJONARNE

 Profil kształcenia:  OGÓLNOAKADEMICKI

 Specjalność:

SEMESTR ECTS
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze

W C L P S W C L P S

VI 5 30 15 15

Razem w czasie studiów: 60

Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych kompetencji (jeśli dotyczy przedmiotu)
1 Podstawowa wiedza z matematyki, środków transportu, systemów transportowych, logistyki oraz inżynierii ruchu.

Cele przedmiotu
1 Zapoznanie z zadaniami i terminologią planowania i organizacji sieci transportowych i logistycznych. Zaznajomienie

z poszczególnymi gałęziami i formami transportu oraz z uwarunkowaniami i skutkami ich rozwoju i funkcjonowania
w kontekście równoważenia mobilności miejskiej.

2 Poznanie i zrozumienie przez studentów wyzwań transportowych we współczesnych aglomeracjach.
3 Poznanie zasad i nabycie umiejętności dot. projektowania infrastruktury wraz z zastosowaniem metod uspokajania

ruchu - projekt inżynierski w CAD. 
4 Zdobycie umiejętności prowadzenia badań terenowych i ankietowych odnośnie planów dotyczących równoważenia

mobilności miejskiej oraz analizy stanu istniejącego, a także zaproponowanie działań koniecznych do wdrożenia dla
wybranych instytucji, np. dużych generatorów ruchu w ramach planu mobilności (studia przypadku).

5 Doskonalenie pracy w zespole.

Efekty kształcenia dla całego przedmiotu (EKP) – po zakończeniu cyklu kształcenia
EKP1 Opanowanie podstawowej terminologii dotyczącej różnych aspektów planowania sieci

transportowych i logistycznych, z uwzględnieniem ładu przestrzennego, przyrodniczego i prawnego.
Na_W03
Na_W04
Na_W08
Na_W10
Na_W14

EKP2 Utrwalenie wiedzy o poszczególnych gałęziach transportu oraz o uwarunkowaniach i efektach ich
rozwoju i funkcjonowania.

Na_W04
Na_W08
Na_W09
Na_W10
Na_W14

EKP3 Umiejętność analizy i modelowania sieci transportowych i logistycznych z wykorzystaniem metod
matematycznych teorii grafów, teorii masowej obsługi oraz symulacji komputerowej.

Na_W10
Na_W14
Na_U19
Na_U21

EKP4 Student zna i potrafi wykorzystać w praktyce metody planowania sieci drogowych a także
doposażania infrastruktury w urządzenia ITS.

Na_W10
Na_W14
Na_U04
Na_U10
Na_U19
Na_U21
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EKP5 Student potrafi rozwiązywać problemy inżynierskie, potrafi stworzyć model transportowy i
wykorzystać go badań nad ruchem drogowym.

Na_U27
Na_K03

Treści programowe
Semestr VI

Lp. Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie do
EKP dla

przedmiotu

Odniesieni
e do RPS

W C L P S

1 Wprowadzenie do modelowania systemów: elementy, budowa,
prezentacja.

2

2 Pojęcie sieci transportowej i sieci logistycznej: elementy, procesy,
modele. Rodzaje i typy sieci transportowych. Skala sieci.

2

3 Narzędzia analizy, modelowania sieci transportowych i
logistycznych. Wyznaczanie optymalnych lokalizacji dla wybranych
obiektów z uwzględnieniem danych demograficznych,
ekonomicznych oraz dostępności transportu. Wyznaczanie obszarów
o ograniczonej dostępności transportowej. Model Hub and Spoke w
zastosowaniu SIP.

6

4 Aspekty planowania sieci transportowych: przyrodnicze, techniczno-
technologiczne, ekonomiczne, energetyczne i prawne.

4

5 Przesłanki stosowania podejścia planistycznego w kształtowaniu
mobilności. Jakość życia w mieście a koncepcja zrównoważonej
mobilności. Plan zrównoważonej mobilności miejskiej (SUMP) - gra
symulacyjna. Plany mobilności dla dużych generatorów ruchu.

10

6 Doposażanie istniejących dróg w infrastrukturę do inteligentnego
zarządzania i sterowania w sieci drogowej. Planowanie połączeń
transportowych. Planowanie utrzymania sieci transportowej.
Wprowadzenie do modelowania ruchu.

4

7 Poznanie możliwości zastosowania oprogramowania firmy PTV
Group do planowania sieci transportowych.

15 15

8 Podsumowanie i zaliczenie przedmiotu. 2

Metody weryfikacji efektów kształcenia (w odniesieniu do poszczególnych efektów)
Symbol EKP Test Egzamin

ustny
Egzamin
pisemny

Kolokwium Sprawozdanie Projekt Prezentacja Zaliczenie
praktyczne

Inne

EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X X
EKP4 X
EKP5 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

VI Wynik powyżej 60% z testu zaliczeniowego i zaliczone wszystkie formy realizacji przedmiotu.
Ocena końcowa obliczana jest zgodnie ze wzorem: OP=0,3*ocena wykład+0,35*ocena w ćw +
0,35*ocena z laboratorium

Nakład pracy studenta

Forma aktywności
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie
aktywności

W C L P S
Godziny kontaktowe 30 15 15
Czytanie literatury 15 15 15
Przygotowanie do zajęć laboratoryjnych, projektowych 5
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 10 10
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 10 10
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2 1
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Udział w konsultacjach 5 1 2
Łącznie godzin 62 52 47
Łączny nakład pracy studenta 161
Liczba punktów ECTS 2 2 1
Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 5
Obciążenie studenta związane z zajęciami praktycznymi 30
Obciążenie studenta na zajęciach wymagających
bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich

71
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