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Nr:

Przedmiot: [SAFETY OF NAVIGATION

Kierunek / Poziom ksztalcenia: NAVIGATION / FIRST-CYCLE STUDIES

Forma studiow: STACJONARNE
Profil ksztalcenia: PRACTICAL
Specjalnos¢: MARITIME TRANSPORT
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
w C L P S w C L P S
I 6 45 10 20
VII 3 5
Razem w czasie studiows 80

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)

tatku, oraz inzynierii ruchu morskiego.

1 fakres szkoly Sredniej oraz elementy nawigacji, urzadzen nawigacyjnych, manewrowania statkiem, bezpieczenstwa

Cele przedmiotu

1

W wyniku szkolenia osoba szkolona powinna uzyskac wiedze w nastepujacym zakresie:
obowiazki oficera wachtowego, przepisy COLREG, charakterystyka swiatet i znakéw, zasady prowadzenia obserwacji,
rola i znaczenie przepiséw miejscowych.

W wyniku szkolenia osoba szkolona powinna uzyskac umiejetnosci w nastepujacym zakresie:

stosowanie przepisow COLREG, rozpoznawanie statku na podstawie swiatel lub znakow dziennych i ocena jego
mozliwosci manewrowych; ocena sytuacji na podstawie styszanych sygnaléw manewrowych, ostrzegawczych i
sygnalow zwrdcenia uwagi, rozpoznanie statku i ocena sytuacji na podstawie styszanych sygnaléw mglowych,
prawidlowe przyjecie i zdanie wachty, wlasciwe wykorzystanie dostepnych urzadzen technicznych i dokonanie
prawidlowego podziatu czynnosci wsrod cztonkéw wachty, prawidtowa ocena bezpieczenstwa nawigacji podczas
pelnienia wachty.

Celem ksztalcenia jest nauczenie przepisow COLREG, ich stosowania w réznych sytuacjach, procedur wachtowych,
wspolpracy na mostku i wykorzystanie dostepnych srodkéw w celu zapewnienia bezpiecznego ruchu statku

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia

EKP1 [Ma szczegoltowa wiedze w zakresie obowiazywania i stosowania MPZZM, odpowiedzialnosci zaich | Na_W16

przestrzeganie oraz zasad odstepstw od ich przestrzegania.

EKP2 [Ma szczegotowa wiedze w zakresie roli i znaczenia przepisow miejscowych. Na_W16
EKP3 |Ma szczegotowa wiedze w zakresie Swiatel, znakéw i sygnatow dzwiekowych wymaganych przez Na_W16
MPZZM.
EKP4 [Ma wiedze w zakresie sygnaldw wzywania pomocy oraz zasad postepowania po ich odebraniu. Na_W16
Na_W19
EKP5 [Ma szczegotowa wiedze w zakresie stosowania przepisow prawa drogi morskiej w celu unikania Na_W16
zderzen statkow.
EKP6 |[Ma podstawowa wiedze w zakresie wykorzystania i ograniczen urzadzen technicznych na mostku Na_W08
statku oraz zdolnosci manewrowych statku do celéw unikania zderzen statkéw. Na_W17
EKP7 [Ma szczegotowa wiedze w zakresie zasad organizacji wacht we wszelkich warunkach. Na_W31
Na_W32

EKP8 [Ma szczegotowa wiedze w zakresie obowiazkow oficera podczas obejmowania, zdawania i petnienia| Na_W12

wachty.
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EKP9 [Ma szczegotowa wiedze w zakresie zasad postepowania w sytuacjach awaryjnych. Na_W19
EKP10 [Ma szczegolowa wiedze w zakresie zasad kierowania zasobami ludzkimi na mostku. Na_W31
Na_Ko04

EKP11 [Potrafi oceni¢ sytuacje na podstawie widocznych $wiatet lub znakéw dziennych statkow, styszanych | Na_U03
sygnalow manewrowych, ostrzegawczych i zwrécenia uwagi oraz sygnaléw mgltowych.

EKP12 [Potrafi stosowac przepisy prawa drogi morskiej w celu unikania zderzen statkow. Na_U24

EKP13 [Potrafi wykorzystac informacje uzyskiwane z dostepnych urzadzen technicznych oraz danych Na_U24
manewrowych statku do celéw unikania zderzen.

EKP14 [Potrafi prawidlowo przyja¢é, zdac i pelni¢ wachte nawigacyjna i portowa. Na_U22

EKP15 [Potrafi prawidlowo unika¢ zderzen we wszelkich warunkach widzialnosci i na wszystkich rodzajach| Na_U24
pkwendéw.

EKP16 [Potrafi dowodzi¢ podleglymi mu cztonkami wachty nawigacyjnej, potrafi dokona¢ prawidlowego Na_U22
podziatu czynnosci wsréd czlonkéw wachty nawigacyjne;j. Na_Ko04

EKP17 [Posiada umiejetnos¢ skutecznego komunikowania sie w sprawach zwiazanych z petnieniem Na_U08
bezpiecznej wachty nawigacyjne;j.

EKP18 [Potrafi wlasciwie wykorzysta¢ dostepne urzadzenia techniczne w trakcie pelnienia wachty Na_U18
nawigacyjne;j.

Tresci programowe

Semestr I

Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do|Odniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L|P|S przedmiotu

il PRZEPISY O ZAPOBIEGANIU ZDERZENIOM NA MORZU 1. 4 EKP1, EKP2, B.7.1.1,
Miedzynarodowe prawo drogi morskiej (COLREG) — postanowienia [EKP5, EKP6, [.7.1.2,
ogolne, definicje i okreslenia. 2. Odpowiedzialno$¢ za zaniedbanie EKP9 3.7.1.3,
przestrzegania przepiséw COLREG. 3. Zwykla praktyka morska, 3.7.1.4
uwzglednienie okolicznosci i mozliwosci manewrowych statkow,
odstepstwa od prawidel. 4. Przepisy miejscowe — znaczenie,

Znajomos¢ i koniecznos$¢ przestrzegania, zrédla informacji.

R ICOLREG - SWIATLA I ZNAKI 1. Zakres zastosowania, sektory 6|2 EKP3, EKP4 [B.7.2.1,
[pionowe i poziome, barwa, zasieg widzialnosci, rozmieszczenie B.7.2.2,
[pionowe i poziome. 2. Statki o napedzie mechanicznym w drodze. 3. 8.7.2.3,
Holowanie i pchanie. 4. Statki zaglowe i wiostowe w drodze. 5. Statki 3.7.2.4,
zajete polowem w drodze i na kotwicy, dodatkowe $wiatla statkow 3.7.2.5,
fowiacych blisko siebie. 6. Statki o ograniczonej zdolnosci 3.7.2.6,
imanewrowej i statki nie odpowiadajace za swoje ruchy. 7. Statki 3.7.2.7,
ograniczone zanurzeniem. 8. Statki pilotowe. 9. Statki zakotwiczone i 3.7.2.8,
na mieliznie. 10. Swiatla pozycyjne. 11. Znaki dzienne, ich znaczenie i 8.7.2.9,
rozmieszczenie. Rozpoznawanie statkow na podstawie znakow 8.7.2.10,
dziennych. B.7.2.11

B ICOLREG - SYGNALY DZWIEKOWE I SWIETLNE 1. Wyposazenie | 4 | 2 EKP3, EKP4 B.7.3.1,
statku w Srodki do sygnalizacji dzwiekowej i Swietlnej. 2. Znaczenie 8.7.3.2,
sygnalow i sposéb ich nadawania, postepowanie po odebraniu 3.7.3.3,
sygnalu. 3. Sygnaly statkow widzacych sie wzajemnie. 4. Sygnaly 3.7.3.4,
istatkoOw w warunkach ograniczonej widzialnosci. 5. Sygnaly 3.7.3.5,
imanewrowe i ostrzegawcze. 6. Sygnaly zwrdcenia uwagi. 7. Sygnaty 3.7.3.6,
mglowe. 8. Sygnaly wzywania pomocy. 8.7.3.7,

B.7.3.8

n ICOLREG - PRAWIDLA 1. Obserwacja. Cel, zakres, rodzaje i sposoby | 25 | 4 EKP5, EKP6, [.7.4.1,
prowadzenia obserwacji w réznych warunkach widzialnosci. 2. [EKP7, EKP13 B.7.4.2,
Szybkos¢ bezpieczna, czynniki warunkujace jej warto$¢, ustalanie 3.7.4.3,
wartosci liczbowej w zaleznosci od okolicznosci. 3. Ryzyko zderzenia, 3.7.4.4,
dzialanie w celu unikniecia zderzenia. 4. Sposoby ustalania i ocena 3.7.4.5,
istnienia ryzyka zderzenia w ré6znych warunkach widzialnosci. 5. 3.7.4.6,
Charakterystyka dzialania podjetego w celu unikniecia zderzenia, 8.7.4.7,
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prawdzenie skutecznosci tego dziatania. 6. Manewry zapobiegajace 8.7.4.8,
derzeniu w zalezno$ci od stopnia zagrozenia i rodzaju spotkan 3.7.4.9,
tatkow, dzialanie zdecydowane i wykonane wystarczajaco wczesnie. 3.7.4.10,
. Waskie przejscia i systemy rozgraniczenia ruchu. 8. Pojecie i 3.7.4.11,
lementy sktadowe systemu rozgraniczenia ruchu, reguly zachowania 3.7.4.12,
ie, stosowanie prawidel wymijania. 9. Zasady poruszania sie, 3.7.4.13,
rzecinania, wlaczania sie do ruchu, pierwszenstwa drogi, B.7.4.14,
stepowania z drogi. 10. Statki widzace sie¢ wzajemnie. Warunki 3.7.4.15,
tosowania prawidel wymijania statkow widzacych sie wzajemnie. B8.7.4.16,
1. Zasada ograniczonego zaufania, dzialanie skoordynowane, ocena 3.7.4.17,
dolnosci manewrowych. 12. Rodzaje spotkan statkéw, stosowanie 3.7.4.18
dpowiednich prawidet wymijania w zaleznosci od rodzaju
potkania, ustalenie pierwszenstwa drogi. 13. Postepowanie statku
stepujacego i majacego pierwszenstwo drogi. 14. Obowiazek
trzymywania parametréw ruchu, obowiazki na poszczegélnych
tapach, obowiazek podjecia dzialania antykolizyjnego. 15.
graniczona widzialnos¢, zasady zachowania sie statkow. 16.
ostepowanie w zaleznosci od polozenia echa statku wykrytego za
omoca radaru lub po ustyszeniu sygnalu mglowego, sytuacja
admiernego zblizenia. 17. Nakresyradarowe. 18. Manewrowanie
ursem i szybkoscia.
5 ROCEDURY WACHTOWE I ZARZADZANIE NA MOSTKU 1. 6 [EKP7, EKP8, B.7.5.1,
achta morska, kierowanie wachta nawigacyjna, podzial [EKP9, EKP10, B.7.5.2,
bowiazkéw. 2. Obsada wachty morskiej w zaleznosci od warunkow. IEKP14, EKP16, 3.7.5.3,
. Zasady pelnienia wachty nawigacyjnej. Objecie i przekazywanie [EKP17, EKP18 B.7.5.4,
achty. 4. Zasady efektywnego komunikowania si¢ na mostku. 5. 3.7.5.5,
rganizacja wachty; przydzial zadan i okreslenie hierarchii 3.7.5.6,
ostepnych zasobéw. 6. Wykorzystanie informacji z urzadzen B8.7.5.7,
awigacyjnych w celu prowadzenia bezpiecznej wachty. 7. 3.7.5.8,
ozpoznanie aktualnej i przewidywanej sytuacji statku na zadanej 3.7.5.9,
rasie oraz wplywu srodowiska zewnetrznego. 8. Ocena sytuacji i 3.7.5.10,
agrozen, ocena efektywnosci podjetych dziatan. 9. Znajomos¢ zasad 8.7.5.11,
rganizacji wachty w warunkach ograniczonej widzialnosci. 10. 8.7.5.12,
ykorzystanie technik ,$lepego” pilotazu. 11. Procedury zgtaszania 3.7.5.13,
systemach meldunkowych i wspotpraca z VTS. 12. Sytuacje 3.7.5.14,
waryjne w czasie wachty, procedury. 13. Przejawianie wlasciwej 3.7.5.15,
tanowczosci i asertywnosci. 14. Umiejetnos¢ pracy zespolowej i 3.7.5.16
ierowania zespolem (cechy przywddcze). 15. Prowadzenie zapisow
dzienniku pokladowym i innych dokumentach. 16. Postepowanie,
okumentacja, zabezpieczenie dowodow po wypadku.

6 SYMULATOR MANEWROWY 1. Ryzyko zderzenia i dzialanie w P0 [EKP5, EKP7, B.7.6.1,
elu unikniecia zderzenia, ustalanie szybkosci bezpiecznej, wlasciwa EKPS8, EKP9, [.7.6.2,
bserwacja. 2. Pelna ocena sytuacji wokdt statku, stwierdzenie IEKP10, EKP14, B.7.6.3,

istnienia ryzyka zderzenia, podjecie wlasciwego dzialania i EKP16, EKP17, 3.7.6.4,
prawdzenie jego skutecznosci. 3. Zachowanie si¢ statkow widzacych [EKP18 3.7.6.5,
ie wzajemnie. Zegluga w warunkach dobrej widzialnoéci, mijanie 3.7.6.6,
ie statkow w roéznych sytuacjach nawigacyjnych. 4. Wyprzedzanie sie 8.7.6.7,
tatkow. Ustalanie momentu rozpoczecia wyprzedzania i jego B8.7.6.8,
akonczenia, wzajemne obowiazki statkow. 5. Systemy 8.7.6.9
ozgraniczania ruchu. Zachowanie statkow korzystajacych z
ystemow rozgraniczenia ruchu — podejmowanie manewréw
ntykolizyjnych. 6. Postepowanie statku majacego pierwszenstwo

drogi. Spotkanie ze statkiem majacym obowiazek ustapienia z drogi,

kktory nie podejmuje manewrow antykolizyjnych. 7. Ograniczona

widzialno$¢. Zasady postepowania i manewrowania statkiem w

warunkach ograniczonej widzialnosci na akwenie otwartym,

umiejetnos¢ interpretacji obrazu radarowego. 8. Zasady postepowania

i manewrowania statkiem w warunkach ograniczonej widzialnosci na

fpkwenie ograniczonym. 9. Pelnienie wachty, procedury, kierowanie

wachta nawigacyjna, podziat czynnosci (Bridge Team Resources

Management).
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Semestr VII

Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do|Odniesieni
EKP dla e do RPS
wiC|L|P przedmiotu
il Zaliczenie praktyczne Stosowanie prawidet COLREG w praktyce, 5 [EKP11, EKP12, B.7.1.1,
procedury wachtowe wykorzystanie symulatora manewrowego [EKP13, EKP14, B.7.1.2,
[EKP15, EKP16, B.7.3.1,
[EKP17, EKP18 B.7.3.2,
3.7.4.1,
3.7.4.2,
3.7.4.3,
3.7.4.4,
3.7.4.6,
3.7.5.2,
3.7.5.3,
8.7.5.4,
B8.7.5.5,
B8.7.5.6,
8.7.5.7,
3.7.5.8,
3.7.5.9,
3.7.5.11,
3.7.5.14,
3.7.5.15,
8.7.6.1,
8.7.6.2,
8.7.6.3,
3.7.6.4,
3.7.6.5,
3.7.6.6,
3.7.6.7,
3.7.6.8,
3.7.6.9
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektow)
Symbol EKP Test Egzamin Egzamin [ Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X X
EKP4 X X
EKP5 X X
EKP6 X X
EKP7 X X
EKP8 X
EKP9 X X
EKP10 X
EKP11 X X
EKP12 X
EKP13 X X
EKP14 X
EKP15 X X
EKP16 X
EKP17 X
EKP18 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu

Semestr

Ocena pozytywna (min. dostateczny)




If Zaliczenie czesci praktycznej i pozytywne zaliczenie wykladu.

VII Zaliczenie czesci praktycznej
Naklad pracy studenta
zacunkowa liczba godzin na zrealizowanie

Forma aktywnosci ktywnosci

W C L P S
Godziny kontaktowe 45 10 5 20
Czytanie literatury 50 30 15 30
Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych 15 20
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2 2 2
Udziatl w konsultacjach 4 2 4
Facznie godzin 101 44 35 76
Eaczny naklad pracy studenta 256
Liczba punktow ECTS 4 | 1 | 1 | | 3
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 9
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 60
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 96
bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich

Literatura

Literatura podstawowa

SOLAS Consolidated Edition, 2020

Convention on the International Regulation for Preventing Collision at Sea (COLREGS), 2003 Edition
Ships' Routing, 2019 Edition

ADMIRALTY Mariner’s Handbook (NP100)

International Conference Search &Rescue SAR Convention1979, 2006 Edition

International Code of Signals, 2005 Edition

IMO SMCP with CD (pronunciation guide), 2002 Edition

SOLAS (Consolidated Edition, 2020)

Of all the international conventions dealing with maritime safety, the most important is the International Convention for the Safety of Life
at Sea, better known as SOLAS, which covers a wide range of measures designed to improve the safety of the shipping.

This edition of the Code incorporates all amendments adopted by the maritime Safety Committee up to 2000.

Literatura uzupelniajaca

Cockcroft A.N., Lameijer J.N.F., 2004. A Guide to the Collision Avoidance Rules, Oxford: Stanford Maritime.

Crosbie J.W., 2009. Revisiting the lessons of the early steering and sailing rules for an e-navigation age, Journal of Navigation.

Gorski S., 2004. The Last-Minute Manoeuvre, European Journal of Navigation, Gdynia: Akademia Morska, Gdynia.

Kemp J., 2009. Behaviour patterns in crossing situations, Marine Navigation and Safety of Sea Transportation (editor A. Weintrit) Gdynia.
Rymarz W., 2006. Miedzynarodowe prawo drogi morskiej — obliczanie za pomoca arkusza kalkulacyjnego Excel manewréw
zapobiegawczych zgodnie z prawidlem 17 a)ii), Gdynia: Akademia Morska

Rymarz W., 2007. Wykorzystanie programu Excel do stosowania prawidel wymijania MPDM, Gdynia: Akademia Morska.

Rymarz W., 1985. Miedzynarodowe prawo drogi morskiej, Gdansk: Wydawnictwo Morskie.

Rymarz W., 1995. Podrecznik miedzynarodowego prawa drogi morskiej, Gdynia: Trademar.

Rymarz W., 2004. Miedzynarodowe prawo drogi morskiej w zarysie, Gdynia: Trademar

Sniegocki H., 2016. Miedzynarodowe przepisy o zapobieganiu zderzeniom na morzu, Gdynia: Trademar

Prowadzacy przedmiot

Tytul/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr hab. inz. kpt.z.w. Henryk Sniegocki, prof. UMG KES
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2. Pozostale osoby prowadzace zajecia:

dr hab. inz. kpt.z.w. Henryk Sniegocki, prof. UMG

KES

dr inz. Kamil Formela

KN
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