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Nr:

Przedmiot:

SYSTEMY DYNAMICZNEGO POZYCJONOWANIA ZBIORNIKOWCOW

Kierunek / Poziom ksztalcenia:

NAWIGACJA / DRUGIEGO STOPNIA

Forma studiow:

STACJONARNE

Profil ksztalcenia:

OGOLNOAKADEMICKI

Specjalnos¢:

EKSPLOATACJA ZBIORNIKOWCOW

Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
w C L P w C L P S
III 1 10 10
Razem w czasie studiows 20
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)
1 [Zakres szkoly sredniej oraz elementy fizyki, nawigacji, elektrotechniki, elektroniki i manewrowania statkiem.
2 |Wiadomosci z zakresu studiow podstawowych dotyczace manewrowania statkiem oraz napedow i pednikow
manewrowych.
3 |Podstawowa wiedza o systemach dynamicznego pozycjonowania w zakresie przedmiotu podstawy systemow
dynamicznego pozycjonowania na studiach II stopnia.
Cele przedmiotu
1 [Zdobycie wiedzy o terminalach offshorowych oraz ich specyfice.
2 [Nabycie wiedzy o systemach napedowych i dynamicznego pozycjonowania zbiornikowcéw dowozowych.
3 [Uzyskanie praktycznych umiejetnosci cuamowania do terminali offshorowych z wykorzystaniem systemow
dynamicznego pozycjonowania.
Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia
EKP1 |Posiada wiedze o procedurach cumowania do réznych typow terminali offshorowych oraz ich
wyposazeniu w systemy referencyjne.
EKP2 [Posiada teoretyczne podstawy wykorzystania cech konstrukcyjnych oraz systeméw dynamicznego
[pozycjonowania zbiornikowcoéw dowozowych do bezpiecznego przetadunku w terminalach
EKP3 |Potrafi praktycznie zademonstrowac operacje bezpiecznego cumowania oraz postoju przy
offshorowym terminalu.
Tresci programowe
Semestr II1
Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do|Odniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L|P|S przedmiotu
il [Terminale dla zbiornikowcow dowozowych, stosowane w przemysle | 1
offshorowym.
7 IPodstawowe cech konstrukcyjne i naped zbiornikowcow 2
dowozowych pod katem wykorzystania systemu dynamicznego
[pozycjonowania
B Satelitarne systemy referencyjne pozycji absolutnej i wzglednej 2 il
o Mikrofalowe systemy pozycji wzgledne;j. 2 il
3 Cechy eksploatacyjne systemow referencyjnych stosowanych w 2 7
offhorowych operacjach przeltadunkowych.
6 Wykorzystanie systemu dynamicznego pozycjonowania przy 1 6
[podejsciu i postoju przy terminalu.

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektow)
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Symbol EKP Test Egzamin Egzamin | Kolokwium [ Sprawozdanie Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne

EKP1 X X

EKP2 X X

EKP3 X X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

11 Wynik powyzej 50% z testu zaliczeniowego oraz zaliczenie praktyczne

Naktlad pracy studenta

Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie

Forma aktywnosci hktywnosci
W C L P S
Godziny kontaktowe 10 10
Czytanie literatury 8 6
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 2
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 4
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2 2
Udzial w konsultacjach 2 2
Eacznie godzin 26 22
E.aczny naklad pracy studenta 48
Liczba punktéw ECTS 1 | | | |
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 1
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 12
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 28
bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich
Literatura
Literatura podstawowa
Captain D Bray FNI, DP Operator’s Handbook, Second edition, 2013
IC Clark MSc FNI, Mooring and Anchoring Ships Vol 1 & 2 Principles and Practice, 2009
Captain GWU Lee MNI and CJ Parker OBE FNI, Managing Collision Avoidance at Sea, 2007
Literatura uzupelniajaca
OCIMF, Guidelines for Offshore Tanker Operations, 2018
OCIMEF, Single Point Mooring Maintenance and Operations Guide, 3rd Edition (SMOG), 2015
OCIMF, Guidelines for the Design, Operation and Maintenance of Multi-Buoy Moorings (MBM), 2010
Paul R. Williamson, Ship Maneuvering Principles and Pilotage, 2013
Prowadzacy przedmiot
Tytul/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr hab. inz. kpt.z.w. Grzegorz Rutkowski, prof. UMG KN
P. Pozostale osoby prowadzace zajecia:
dr hab. inz. kpt.z.w. Grzegorz Rutkowski, prof. UMG KN
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dr inz. kpt.z.w. Jarostaw Cydejko

KN

mgr inz. kpt.z.w. Pawel Kolakowski

KN
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