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Forma studiow: STACJONARNE
Profil ksztalcenia: OGOLNOAKADEMICKI
Specjalnos¢: EKSPLOATACJA SYSTEMOW TRANSPORTOWYCH I
LOGISTYCZNYCH
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
SEMESTR | ECTS
W C L P S W C L P S
II 2 15 15
Razem w czasie studiows 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczy przedmiotu)

1 [Podstawowa wiedza dotyczaca infrastruktury i systemow transportowych oraz srodkow transportu.

2 [Podstawowa wiedza na temat grafiki inzynierskiej.

Cele przedmiotu

1 [Celem przedmiotu jest uzyskanie przez studentow wiedzy i umiejetnosci z zakresu funkcjonowania i zarzadzania
systemami transportowymi, ze szczegoélnym uwzglednieniem nowoczesnych i innowacyjnych rozwiazan stosowanych
w branzy TSL (transport, spedycja, logistyka).

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia

EKP1

Student posiada podstawowa wiedze niezbedna do rozumienia pozatechnicznych uwarunkowan w
transporcie i logistyce oraz wykorzystania nowoczesnych technik i technologii w transporcie.
Identyfikuje kluczowe koszty i korzysci z wdrozenia rozwiazan w projektowaniu i eksploatacji
systemow transportowych.

EKP2

Student zna zasady funkcjonowania okreslonych galezi transportu i rekomenduje dzialania
regulacyjne pozwalajace na zredukowanie emisyjnosci transportu. Ma wiedze w zakresie
poszczegolnych narzedzi i systeméw wykorzystywanych w transporcie i logistyce, w tym takze
rozwiazan IT wspierajacych przeplyw towarow.

EKP3

Student potrafi wskazywa¢ mozliwosci rozwiazania pojawiajacych sie wyzwan w transporcie
zgodnie z aktualnymi trendami rynkowymi, jednoczesnie uwzgledniajac zasady bezpieczenstwa,
uwarunkowania sSrodowiskowe, ekonomiczne, technologiczne i techniczne.

EKP4

Student potrafi dokonac analizy funkcjonowania systemu transportowego biorac pod uwage aspekty
ekonomiczne, bezpieczenstwo oraz stopien efektywnosci zastosowanego rozwiazania. Potrafi
krytycznie oceni¢ budowe podstawowych srodkow transportu i funkcjonowanie systemow
transportowych. Jest gotoéw rozwiazywac problemy transportowe wspoétdzialajac w grupie. Student
potrafi mysle¢ poza schematami (w sposdb kreatywny i przedsiebiorczy).

EKP5

Student ma $wiadomos¢ koniecznosci uzupelniania wiedzy poprzez ciagte samoksztalcenie oraz
kkoniecznosci podnoszenia kompetencji zawodowych. Potrafi krytycznie ocenia¢ posiadana wiedze
oraz samodzielnie pozyskiwac¢ informacje, korzystajac z publikacji poswieconych tematyce TSL z
zachowaniem poszanowania praw autorskich.

Tresci programowe

Semestr I1
Lp. Zagadnienia Liczba godzin [Odniesienie do[Odniesieni
EKP dla e do RPS
WIC|L|[P|S| przedmiotu
il Definicja i czynniki determinujace innowacyjnosc. Pomiar 414 [EKP1, EKP3
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innowacyjnosci na poziomie globalnym, krajowym i regionalnym.
Digitalizacja, systemy autonomiczne i postepujaca rola sztucznej
inteligencji w sektorze TSL.

P lAnaliza wplywu nowoczesnych technologii na sektor transportowy. | 1 | 2 [EKP1, EKP2,
Wplyw innowacji na bezpieczenstwo i efektywnos¢ réznych srodkow [EKP3, EKP4
transportu. Wyzwania zwiazane z wprowadzaniem nowych
technologii w transporcie. Aktualne i przyszle regulacje dotyczace
mowoczesnych technologii transportu.

B Ekologiczne aspekty innowacji transportowych. Rodzaje 2(2 [EKP2, EKP3,
flternatywnych napedow stosowanych w réznych srodkach [EKP5
transportu. Technologie pozwalajace na zwiekszenie efektywnosci
energetycznej. Systemy wspoéldzielenia pojazdéw i ich wptyw na
ZroOwnowazony transport.

i Technologia Kolei Duzych Predkosci. Analiza wptywu KDP na 2 (1 [EKP1, EKP2
rozwoj transportu kolejowego, aspekty techniczne i ekonomiczne
zwiazane z ta forma transportu. Analiza konkurencyjnosci KDP w
poréwnaniu z lotnictwem i transportem drogowym. KDP jako
narzedzie rozwoju miast i regionow.

3 IKoncepcja pojazdéw autonomicznych. Definicja pojazdu 211 [EKP1, EKP2,
fputonomicznego i obwarowania prawne. Poziomy autonomicznosci. [EKP5
Wykorzystanie pojazdéw autonomicznych w sektorze TSL.

6 INowoczesne technologie informacyjne stosowane w transporcie, 22 [EKP1, EKP2,
poprawiajace efektywnos¢ tancuchdéw dostaw (Internet of Things, [EKP5

Blockchain, Digital Twin, Single Window). Zagrozenia cybernetyczne
dla systemow transportowych.

7 IProjekty innowacyjne w sektorze TSL. 2 (3 [EKP1, EKP4,
[EKP5

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektow)

Symbol EKP Test Egzamin Egzamin [ Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne

EKP1 X X

EKP2 X X

EKP3 X X

EKP4 X X

EKP5 X X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

i Student uzyskat efekty uczenia sie. Uczeszczal na ¢wiczenia i wyklady (dopuszczalna 1

nieobecnosc). Projekt: wykonanie i zaliczenie pracy projektowej (minimum ocena dostateczna)
oraz spawozdan (minimum ocena dostateczna). Wyklad: test (minimum ocena dostateczna). Ocena
[koncowa: srednia ocen z projektu (waga 20%), sprawozdan (20%) i egzaminu (waga 60%).

Naklad pracy studenta

Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci aktywnosci

W C L P S

Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 6 4
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 4
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 4
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 6
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1
Udzial w konsultacjach 1 1
Facznie godzin 27 30
F.aczny naklad pracy studenta 57
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Liczba punktow ECTS 1 [ 1 ] |

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 2
Obciazenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych 33

bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich

Literatura

Literatura podstawowa
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Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2021.
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2. DNV GL. Position Paper-Remote-Controlled and Autonomous Ships; DNV GL: Berrum, Norway, 2018

3. Kretschmann, L.; Burmeister, H.C.; Jahn, C. Analyzing the Economic Benefit of Unmanned Autonomous Ships: An Explora-tory Cost-
Comparison between an Autonomous and a Conventional Bulk Carrier. Res. Transp. Bus. Manag. 2017

4. Akbar, A.; Aasen, A K,; Msakni, M.; Fagerholt, K,; Lindstad, E.; Meisel, F. An Economic Analysis of Introducing Autonomous Ships in a
Short-Sea Liner Shipping Network. Int. Trans. Oper. Res. 2020, 28, 1740-1764

5. "Traffic Management Services RAMP METERING Deployment Guideline", (https://www.transport.gov.mt/RampMetering.pdf-f1734)

6. "The Concept of Smart Motorways (https://ieeexplore.ieee.org/abstract/document/8906654casa_token=m0JgujQwJYAAAAAA:Qjevb855Rx
F_BVSASyw7gvixNaxeHZXhTAPwuapFoDPDPGkpwaHxI8DDXk559hswQTnLP-4sWhFqlg)

7. Baig, Maughal & Khan, Sher & Ali Baig, Mirza Mohammed. (2017). High Speed Trains: A Review. 2320-334.

8. UNECE, Trans-European Railway High-Speed, Master Plan Study (https://unece.org/sites/default/files/2021-07/2017852_E_web_light.pdf)
9. UNECE, IoT Standards for Trade Facilitation, White Paper (https://unece.org/sites/default/files/2021-11/eDATA-IoT-WhitePaper_v1.pdf)
10. UNECE, Technical Note, Terminology for Single Window and other ePlatforms

(https://unece.org/fileadmin/DAM/cefact/ GuidanceMaterials/WhitePapers/WP-TechNoteSWTerminology_Eng.pdf)

Literatura uzupelniajaca

1. Basnet, Sunil; Bahootoroody, Ahmad; Chaal, Meriam; Valdez Banda, Osiris; Lahtinen, Janne; Kujala, P. (2022). A decision-making
framework for selecting an MBSE language-A case study to Ship pilotage. Expert Systems with Applications. 193. 116451.
10.1016/j.eswa.2021.116451.

2. Colling, A.P.; Hekkenberg, R.G. A Multi-Scenario Simulation Transport Model to Assess the Economics of Semi-Autonomous Platooning
Concepts. In Proceedings of the 18th Conference on Computer Applications and Information Technology in the Maritime Industries
(COMPIT 2019), Tullamore, Ireland, 25-27 March 2019; pp. 132-145.

3. Santos, T.A.; Guedes Soares, C. Economic Feasibility of an Autonomous Container Ship. Marit. Transp. Harvest. Sea Resour. 2018, 2,
861-870.

4."5 years experience of e-highways for heavy vehicles in review" (https://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-658-21015-1_19.

Prowadzacy przedmiot

Tytul/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr hab. Adam Przybylowski, prof. UMG ZTiL

2. Pozostale osoby prowadzace zajecia:

mgr inz. Agnieszka Kaszuba ZTiL
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