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SEMESTR ECTS
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze

W C L P S W C L P S

II 2 15 15

Razem w czasie studiów: 30

Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych kompetencji (jeśli dotyczy przedmiotu)
1 Podstawowa wiedza dotycząca infrastruktury i systemów transportowych oraz środków transportu.
2 Podstawowa wiedza na temat grafiki inżynierskiej.

Cele przedmiotu
1 Celem przedmiotu jest uzyskanie przez studentów wiedzy i umiejętności z zakresu funkcjonowania i zarządzania

systemami transportowymi, ze szczególnym uwzględnieniem nowoczesnych i innowacyjnych rozwiązań stosowanych
w branży TSL (transport, spedycja, logistyka).

Efekty kształcenia dla całego przedmiotu (EKP) – po zakończeniu cyklu kształcenia
EKP1 Student posiada podstawową wiedzę niezbędną do rozumienia pozatechnicznych uwarunkowań w

transporcie i logistyce oraz wykorzystania nowoczesnych technik i technologii w transporcie.
Identyfikuje kluczowe koszty i korzyści z wdrożenia rozwiązań w projektowaniu i eksploatacji
systemów transportowych.

EKP2 Student zna zasady funkcjonowania określonych gałęzi transportu i rekomenduje działania
regulacyjne pozwalające na zredukowanie emisyjności transportu. Ma wiedzę w zakresie
poszczególnych narzędzi i systemów wykorzystywanych w transporcie i logistyce, w tym także
rozwiązań IT wspierających przepływ towarów.

EKP3 Student potrafi wskazywać możliwości rozwiązania pojawiających się wyzwań w transporcie
zgodnie z aktualnymi trendami rynkowymi, jednocześnie uwzględniając zasady bezpieczeństwa,
uwarunkowania środowiskowe, ekonomiczne, technologiczne i techniczne.

EKP4 Student potrafi dokonać analizy funkcjonowania systemu transportowego biorąc pod uwagę aspekty
ekonomiczne, bezpieczeństwo oraz stopień efektywności zastosowanego rozwiązania. Potrafi
krytycznie ocenić budowę podstawowych środków transportu i funkcjonowanie systemów
transportowych. Jest gotów rozwiązywać problemy transportowe współdziałając w grupie. Student
potrafi myśleć poza schematami (w sposób kreatywny i przedsiębiorczy).

EKP5 Student ma świadomość konieczności uzupełniania wiedzy poprzez ciągłe samokształcenie oraz
konieczności podnoszenia kompetencji zawodowych. Potrafi krytycznie oceniać posiadaną wiedzę
oraz samodzielnie pozyskiwać informacje, korzystając z publikacji poświęconych tematyce TSL z
zachowaniem poszanowania praw autorskich.

Treści programowe
Semestr II

Lp. Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie do
EKP dla

przedmiotu

Odniesieni
e do RPS

W C L P S

1 Definicja i czynniki determinujące innowacyjność. Pomiar 4 4 EKP1, EKP3
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innowacyjności na poziomie globalnym, krajowym i regionalnym.
Digitalizacja, systemy autonomiczne i postępująca rola sztucznej
inteligencji w sektorze TSL.

2 Analiza wpływu nowoczesnych technologii na sektor transportowy.
Wpływ innowacji na bezpieczeństwo i efektywność różnych środków
transportu. Wyzwania związane z wprowadzaniem nowych
technologii w transporcie. Aktualne i przyszłe regulacje dotyczące
nowoczesnych technologii transportu.

1 2 EKP1, EKP2,
EKP3, EKP4

3 Ekologiczne aspekty innowacji transportowych. Rodzaje
alternatywnych napędów stosowanych w różnych środkach
transportu. Technologie pozwalające na zwiększenie efektywności
energetycznej. Systemy współdzielenia pojazdów i ich wpływ na
zrównoważony transport.

2 2 EKP2, EKP3,
EKP5

4 Technologia Kolei Dużych Prędkości. Analiza wpływu KDP na
rozwój transportu kolejowego, aspekty techniczne i ekonomiczne
związane z tą formą transportu. Analiza konkurencyjności KDP w
porównaniu z lotnictwem i transportem drogowym. KDP jako
narzędzie rozwoju miast i regionów.

2 1 EKP1, EKP2

5 Koncepcja pojazdów autonomicznych. Definicja pojazdu
autonomicznego i obwarowania prawne. Poziomy autonomiczności.
Wykorzystanie pojazdów autonomicznych w sektorze TSL.

2 1 EKP1, EKP2,
EKP5

6 Nowoczesne technologie informacyjne stosowane w transporcie,
poprawiające efektywność łańcuchów dostaw (Internet of Things,
Blockchain, Digital Twin, Single Window). Zagrożenia cybernetyczne
dla systemów transportowych.

2 2 EKP1, EKP2,
EKP5

7 Projekty innowacyjne w sektorze TSL. 2 3 EKP1, EKP4,
EKP5

Metody weryfikacji efektów kształcenia (w odniesieniu do poszczególnych efektów)
Symbol EKP Test Egzamin

ustny
Egzamin
pisemny

Kolokwium Sprawozdanie Projekt Prezentacja Zaliczenie
praktyczne

Inne

EKP1 X X
EKP2 X X
EKP3 X X
EKP4 X X
EKP5 X X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

II Student uzyskał efekty uczenia się. Uczęszczał na ćwiczenia i wykłady (dopuszczalna 1
nieobecność). Projekt: wykonanie i zaliczenie pracy projektowej (minimum ocena dostateczna)
oraz spawozdań (minimum ocena dostateczna). Wykład: test (minimum ocena dostateczna). Ocena
końcowa: średnia ocen z projektu (waga 20%), sprawozdań (20%) i egzaminu (waga 60%).

Nakład pracy studenta

Forma aktywności
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie
aktywności

W C L P S
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 6 4
Przygotowanie do zajęć laboratoryjnych, projektowych 4
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 4
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 6
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1
Udział w konsultacjach 1 1
Łącznie godzin 27 30
Łączny nakład pracy studenta 57
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Liczba punktów ECTS 1 1
Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 2
Obciążenie studenta związane z zajęciami praktycznymi
Obciążenie studenta na zajęciach wymagających
bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich

33
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Prowadzący przedmiot

Tytuł/stopień, imię, nazwisko Jednostka dydaktyczna
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